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2 Cilindro eletromecanico EMC |

Sistema de abreviacoes

Abreviacio Exemplo: | EMC - 063 - NN
Sistema Cilindro eletromecanico
(ElectroMechanical Cylinder)

Tamanho 032/ 040 / 050 /_063 / 080 / 100

Versao NN Modelo normal

XC Extra Capacity

Geracao Geracao do produto 2

Visao geral de modificacdes/complementacoes:

» Lubrificacdo permanente LFL complementada
» Informacoes relativas aos modelos de lubrificacdo complementadas
» Motores MS2N revisados no capitulo “Configuracao e pedido”
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4 Cilindro eletromecanico EMC | Descricdo do produto

Descricao do produto

Sistema completo versatil: higiénico, flexivel, com baixo consumo de energia

Sua alta versatilidade faz com que o EMC seja interessante para muitos setores e aplicacdes. Um cilindro base mais
simples e econdmico pode ser ajustado a praticamente todas as exigéncias do cliente com as op¢des de configuracao
disponiveis: resisténcia a produtos quimicos, com vedacao perfeita e classe de protecao IP alta. Essas propriedades
também garantem uma longa vida util mesmo em ambientes industriais exigentes. O EMC funciona sempre com a maxima
eficiéncia. As possibilidades resultantes disso em relacdo a economia de energia fazem com que ele seja uma alternativa
mais em conta em comparacao com sistemas pneumaticos.

Estrutura

A mecanica do cilindro eletromecanico se baseia nos fusos de esferas comprovados em diversas combinacdes de diametro
e passo. O fuso de esferas transforma um torque do motor com alto rendimento em um movimento linear. Durante esse
processo, a biela do émbolo fixada a porca do eixo roscado é estendida e recolhida. Tanto a porca do eixo roscado quanto
a biela do émbolo estdo localizadas na carcaca e travadas contra giro.

Os interruptores fim de curso opcionais evitam danos no cilindro durante a operagao. Para o uso de sistemas de sensores
incrementais, esta disponivel um interruptor de ponto de referéncia.

Gracgas a lubrificacdo por graxa, os cilindros eletromecanicos EMC exigem um esforco de manutencdo minimo em longos
intervalos de manutencao.

Vantagens

» Fusos de esferas altamente precisos: para um alto
desempenho com a melhor economia

» Conjunto de montagem completo e grande versatilidade:
ajustavel as mais variadas aplicacoes de forma ideal

» Sistema completo pronto para instalagdo e operacao:
baixo esforco de montagem e construcéo

» Sistema de acionamento inteligente: programacao livre
e execucao de perfis de procedimento complexos
(parametrizacdo livre de forca, posicao e velocidade em
toda a area de trabalho)

» Conceito de lubrificacdo ideal: a conexdo opcional
a uma lubrificacdo central reduz os tempos de parada

» Boa vedacao: estanque contra sujeira e agua externa,
bem como distribuicao do lubrificante do cilindro na
opcao de classe de protecao IP65

» Construcdo higiénica: alta resisténcia contra produtos
quimicos e detergentes com a opgao IP65+R (resistente)

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03



Descricdo do produto] Cilindro eletromecanico EMC 5

Indicacoes relativas a lubrificacao

Lubrificacdo com graxa de baixa viscosidade preparada para conexdo com sistemas de lubrificacdo central

Alta seguranca operacgao gragas a relubrificagcdo automatizada

Manutencdo conforme a necessidade que diminui o consumo de lubrificantes com alta disponibilidade

Maior grau de liberdade devido a lubrificacdo independentemente da posicdo ou estado de instalacao.
Econdmico gracas a manutencao sem técnicos

Observar a "posicao de lubrificacao" na relubrificacao. Mais informacdes sobre isso e sobre lubrificacdo consulte
capitulo "Lubrificacdo e manutencao"

vVvyVvVYyVyvYvyy

Modelos de lubrificacdo

LSS:
» Lubrificacdo inicial (lubrificacdo padrado) pela Bosch Rexroth com Dynalub 510
» Relubrificacdo com pistola de graxa

LCF:

» Preparado para a conexao com sistemas de lubrificacdo central de graxa liquida (classe NLGI 00 conforme DIN 51818)
com Dynalub 520

» Lubrificacdo com graxa liquida somente com sistemas de lubrificacdo de entrada por perda total através de
distribuidores a pistao

LPG:
» Preservado; Relubrificagdo com pistola de graxa manual; Lubrificacdo basica necessaria

LHG:
» Lubrificacdo inicial com graxa NSF-H1

LFL:
» Lubrificacdo por tempo ilimitado com Mobilith SHC 460 (R913073149)
Requisitos da aplicacao:
- Vida util < 15.000 km
- Carga média (F,,/C) < 0,05
- Velocidade média (V,,) = 0,05 m/s
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Areas de aplicagio

Ha diversas possibilidades de aplicacao para os cilindros eletromecanicos EMC. Em razao de suas propriedades
especificas, eles oferecem vantagens em relacdo a precisdo, dinamica e regulagem e, com isso, podem contribuir para
a reducao dos tempos de ciclos e para o aumento da flexibilidade e qualidade no processo de fabricagao. Devido a sua
construcdo compacta, eles sdo perfeitos para o uso em espacos limitados.

As possiveis areas de aplicacdo sao:

» Servo prensas e técnica de conformagao » Tecnologia de movimentagdo e montagem

» Técnica de jungao » Maquinas de embalagem e sistemas de transporte
» Termoformagem » Maquinas de processamento de alimentos

» Maquinas de moldagem por sopro e injecao » Tecnologia de inspecao e aplicagdes de laboratorio
» Maquinas de processamento de madeira » Maquinas especiais

Exemplos de aplicacao

Juntas e prensas Transporte

Formagem/termoformagem Elevar

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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MAIS RAPIDO, MAIS PRODUTIVO, MAIS INTELIGENTE.
O NOVO KIT DE FUNCOES SMART.

rexroth

A Bosch Company

Os tempos mudam. Os requisitos e processos da industria também. A tendéncia estd mudando de produtos individuais
- para solucdes simples, rapidas e mais independentes. Isso também se aplica a todos os processos de prensagem

e juncdo na fabrica do futuro. Com o novo Smart Function Kit, a Bosch Rexroth segue exatamente os requisitos dos
fabricantes de maquinas e sistemas. Com isso é oferecida uma solucao de embalagem simples, rapida e eficiente para
uma ampla gama de aplicacées com funcdes de prensagem e juncao. Isso funciona de acordo com o principio Plug &
Produce — com componentes Rexroth comprovados e interfaces de software baseadas em navegador de ultima geracao
para qualquer dispositivo final. Gragas a simples sele¢cdo do produto, bem como ao rapido comissionamento

e configuracao do processo, é possivel obter economia de tempo na engenharia de até 95%. Outras informagcdes em:
https://www.boschrexroth.com/en/xc/products/product-groups/linear-motion-technology/news/smart-function-kit/index

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Auxilio de selecao

Ja na fase de planejamento de uma solucao eletromecanica, » Carga

é necessario tomar as decisdes certas para que seja criada » Dinamica

uma aplicacdo ideal do ponto de vista técnico e econémico. » Geometria

Os seguintes parametros tém um papel determinante na » Condi¢cdes ambientais e de instalacao

construcao e propriedade do sistema:

Carga

» Forca de processo
Massas

Duracdo da ligagcao
Exigéncia de vida util
etc.

vvyywyyswyw

Dinamica

» Aceleragao

» Velocidade

» Tempo de ciclo
> etc.

Geometria

» Local de trabalho
Local de instalacado
Comprimento do curso
Contornos

etc.

vVVvyyYwvyywy

Condicoes ambientais e de
instalacao

» Posicao de instalacao
Possibilidades de fixacao
Graus de liberdade
Temperatura

Umidade

Sujeira

Vibragdes e impactos
etc.

vV VvVvVvVvVvYvyyYvyy
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Seis etapas para o cilindro eletromecanico ideal EMC

Os cilindros eletromecanicos EMC oferecem uma grande dinamica e precisao, uma capacidade de controle otimizada e um
maior grau de rendimento em relagao a maioria dos acionamentos baseados em fluidos (por exemplo, cilindro pneumatico).
Devido a suas propriedades especiais em comparagao com a técnica de fluidos, é importante que as exigéncias da
aplicacao sejam determinadas completamente na fase preliminar. Para encontrar a solugao mais econémica para sua
aplicacao, as seguintes variaveis de entrada devem ser conhecidas:

1. Cargas

Uma solucao do EMC econ6mica e ao mesmo tempo confidvel pode ser encontrada quando as cargas (forcas de processo
e massa) sdo conhecidas com o maximo de precisdo possivel. Além da forca maxima na aplicacdo, é importante também
indicar as forgas varidveis no curso, de forma a poder determinar a carga média em todo o ciclo. Essa carga média

é a base para o calculo da vida util.

Grandes fatores de seguranca sobre a forca necessaria, assim como feito parcialmente na tecnologia de acionamento
baseada em fluidos, devem ser evitados para ndo dimensionar muito os eixos. Também é importante fazer a distincao
entre a carga estatica (cilindro parado) e carga dinamica (durante o movimento de avanco).

z Fi
&
Sl s Fm _
Fa
t t t
! 2 3 Tempo (s)

2. Duracédo da ligacao

O tempo de funcionamento é a razao percentual entre o tempo de operacao e o tempo total do ciclo. O tempo de
funcionamento serve tanto para se descobrir a vida util total do cilindro quando para a consideracao do equilibrio térmico
do motor e, por isso, € um importante valor de entrada. Os tempos de pausa devem ser sempre indicados para o calculo.

- ts . 0
ED = to+ b 100%

ED = Duracdo daligacdo (%)
Tempo de operagdao  (s)
Intervalo (s)
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Auxilio de selecao

3. Ciclo total

Com os dados mais precisos possiveis de aceleracao e velocidades ou, opcionalmente, do tempo de ciclo necessario
e o trajeto de deslocamento, é possivel um ajuste ideal de todo o sistema de acionamento com base na aplicagao.

O EMC e o acionamento podem ser selecionados de forma que todas as exigéncias sejam atendidas tanto em relagcao
a precisado quanto a eficiéncia.

(V)

S

da(;!a

ty ts . Tempo (s)

4. Integracdao na maquina

As forgas transversais muito altas sobre a biela do émbolo e falhas de alinhamento durante a montagem podem afetar
negativamente a vida util do cilindro eletromecanico EMC.

Durante a fixacao, é preciso prestar atencao se o cilindro € montado sem tensao e se altas cargas transversais podem ser
absorvidas por uma guia externa.

Além disso, o tipo de fixacdo e o elemento de fixacdo do EMC influenciam a carga axial maxima permitida.
(ver capitulo "Dados técnicos", secao "Carga axial", ver elementos de fixagao).

Um programa completo e ideal de elementos de fixagdo pode ser encontrado no capitulo "Elementos complementares
e acessorios".

5. Deslocamento e espaco de montagem

Determine o curso de trabalho necessario em sua aplicagao. Como os cilindros eletromecanicos EMC nao podem se
deslocar até o batente final mecéanico, é importante adicionar ao curso de trabalho efetivo (s.5) um excesso em ambos os
lados (s.). Este deslocamento maximo (sma) € 0 tamanho de pedido do cilindro.

Smax
Se Seff ) Se

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Dependendo da construcdo, o comprimento total do cilindro é maior do que o deslocamento maximo (Smax), ja que ha
pecas, como a porca do parafuso roscado ou o suporte (representados por L,q)que devem ser adicionados ao
deslocamento. A medida L5 descreve a posicao da biela do émbolo em estado recolhido.

['ﬁ"h‘/ mamsll ] = L—|

Smax Lzs Lec =/Lad + Smax

Em uma montagem do motor na extensao do eixo (flange e acoplamento) ou paralelamente a eles (transmissdo por

correia), o cilindro pode ser ajustado ao espacgo de instalacdo disponivel. Além disso, a escolha da montagem do motor
tem influéncia sobre os dados de rendimento técnicos e tipos de fixagcao disponiveis.

6. Condicoes ambientais

O ambiente em que o cilindro é operado pode ter grande influéncia sobre a vida util. Temperaturas muito altas ou muito
baixas podem comprometer vedacoes, lubrificacdes e o rendimento do motor. A sujeira abrasiva e produtos quimicos
podem danificar as vedacdes e, com isso, causar a falha do eixo roscado em longo prazo.

Informe caso a sua aplicacdo esteja sob condi¢des ambientais especiais.

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Combinacao motor-regulador

Para realizar a solucdo de baixo custo para cada aplicacdo do cliente ha varias combinacdes de motor e regulador
a disposicao. Durante o dimensionamento do acionamento, a combinacao motor-regulador deve ser sempre considerada.

Notas sobre motores e equipamentos de regulagem

» Os motores sdo fornecidos completos com aparelhos de regulagem e controle.
» Para a combinacao motor-regulador recomendada, consulte o capitulo "Motores"

» Mais informacdes sobre motores, aparelhos de regulagem e comandos podem ser encontrados nos catalogos da

Rexroth sobre tecnologia de acionamento em www.boschrexroth.com/medienverzeichnis.

EMC Servomotores Regulador digital Sistema completo
MSM/MS2N Unidade de poténcia HCS
Elemento de controle CSB
o - ) 7m7
_,./ — l: -~
— I~ 5

Sistema de acionamento descentralizado IndraDrive Mi
Sistema eletrénico de controle e servomotor em uma
unidade compacta. O IndraDrive Mi é a solucdo ideal para
aplicacdes nas quais € preciso ter o maximo de flexibilidade
e economia com o minimo de espacgo.

IndraDrive Mi — A nova geracao de tecnologia de
acionamento sem armario elétrico da Rexroth.

Para mais informacgdes, consulte "Sistema de acionamento
Rexroth IndraDrive, R999000018".

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Periférico

multi-ethernet

Até 20 IndraDrive Mi em uma meada - e os
servoacionamentos integrados ao motor (KSM)

e servoacionamentos préoximos ao motor (KMS) podem ser
combinados livremente. Por outro KCU,

é possivel ligar meadas adicionais de IndraDrive Mi.
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Visao geral de produto

Nota sobre as capacidades de carga dinamicas
Em relacao a vida util desejada, revela-se, em geral, que P
uma carga axial dinamicamente equivalente de até aprox. 4
20% da capacidade de carga dinamica (C) é razoavel.
(Consulte também os diagramas de vida util no capitulo
"Dados técnicos".)

Neste caso, os dados técnicos ndao podem ser excedidos.

A indicacdo de tamanho 32 a 100 é escolhida de acordo EMC dox P C(N) | Fox (N) | Sooaout (M) | Voran (m/5)
com o diametro da biela de um cilindro padrao ISO 15552. 32 o5 7100 1200 750 057
Os fusos de esfera instalados possuem um diametro de 12210 5700 750 T 113
12 mma 50 mm. 40 16x5| 13300| 4500 750 0,38
16x10| 10400| 3000 0,77
16x16| 10400| 2000 123
50 20x5| 15400| 7800 900 0,32
20x10| 15200 5500 0,63
20x20 | 14400| 3200 127
63 25x5| 17200| 15900 1200 0,28
25x10 | 17000 | 14800 0,55
25x25| 15900| 8000 - 138
80 32x5| 23300 21600 1 500 0,25
32x10| 26000 | 22000 0,50
32x20 | 21300 15000 100
32x32| 21100| 10400 1,60
100 40x5 | 31400 29000 1 500 0,18
40x10| 42100| 29 000 0,37
40x20 | 40900 | 29000 o073
40x40 | 40000 | 22900 1,47
100XC | 50x10| 86100| 56000 1 500 0,50
50x20 | 104 900 | 50 000 100

Para abreviagdes, consulte o capitulo "Abreviacoes".

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Estrutura

1 Porca sextavada
Biela do émbolo (ago inoxidavel)
3 Parafuso cilindrico (para montagem
dos elementos de fixacao
e montagens do motor)
Tampa
Carcacga
Fundo
Eixo do fuso

0o N OO O b

Entalhe para perfil do ssensor
(do lado contrario da conexdo de
lubrificacao)

Elementos complementares

9 Arco de suporte
(para perfil do sensor)

10 Perfil do sensor

11 Motor

12 Flange e acoplamento

13 Transmissao por correia

14 Conexao de lubrificagdao com
modelos de lubrificacdo LSS, LCF,
LPG, LHG; com modelo de
lubrificagcdo LFL: Carcaca sem
ponto de lubrificacdo

15 Conexdo para compensacao de
pressao

Flange do motor e acoplamento

O flange do motor serve para a fixagcao
do motor ao EMC e como carcaga
fechada para o acoplamento. Com

o acoplamento, o torque de
acionamento do motor é transmitido
sem tensionar ao eixo do fuso do EMC.

Transmissdo por correia

Esta configuracdo é a que resulta no
menor comprimento de construcao
possivel do EMC. A carcaga compacta
e fechada serve como protecao

a correia, suporte do motor e para
ligacdo dos elementos de fixacao.
Estdo disponiveis varias transmissoes:

i=1:1 RVO3

i=1:1,5

i=1:2

A transmissao por correia pode ser
montada em trés sentidos

(RVO1 a RV03).

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03



Descricdo do produto] Cilindro eletromecanico EMC 15

Visao geral das caracteristicas

» O design higiénico do EMC com superficies lisas evita
o0 acumulo de sujeira e permite uma limpeza simples do
cilindro. Para o uso de interruptores fim de curso e/ou
de referéncia, é possivel instalar na parte externa um
perfil do sensor na carcaga.
O EMC é lubrificado inicialmente com graxa padrdo ou
NSF-H1 e, com isso, pode ser usado imediatamente.
Como alternativa, o fuso de esferas instalado para
a lubrificacao inicial do cliente pode também ser pedido
conservado. O EMC pode ser conectado a um sistema
de lubrificagao central com graxa liquida. A conexao de
lubrificacdo faz parte do fornecimento se escolhida
a opcao de lubrificacdo correspondente.

Modelo do tipo de protecio IP65

» As vedacdes entre a tampa e o fundo e a carcaga, bem
como uma vedacéao reforcada na biela do émbolo
garantem uma vedacao confidvel contra poeira e agua.
Uma conexdo para compensacgao de pressado (15) na
carcaca evita a formacgao de pressao negativa no cilindro
ao permitir a compensacgao de ar controlada entre
a parte interna do cilindro e o ambiente externo.
O cilindro elétrico e as montagens do motor com IP65
atendem aos requisitos conforme IEC 60 529.

Modelo do tipo de protecdo IP65 +R (resistente)

» Além das vantagens do modelo do tipo de protecao
IP65, essa opcao oferece vedagdes resistentes
a produtos quimicos entre a tampa e/ou o fundo
e a carcaga, bem como a biela do émbolo.
A conexao de lubrificacdo (14), a conexao para
compensacao de pressdo (15) e a porca sextavada (1)
sao de aco inoxidavel.
Ha outros acessorios disponiveis, como parafusos de
fechamento resistentes a corrosao para os parafusos do
cilindro na tampa.

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Dados técnicos

Dado de acionamento sem montagem do motor

EMC doxP (o Fmax M, Smin Smax zul Vmax np Amax Lag Mg,
% (mm) (N) (N) (Nm) (mm) (mm) (m/s) | (min-) (m/s?) (mm) (Nm)
32 12x5 4100 1200 1,1 30 0,57 6 800 50,0 132,00 0,16
12x10 2 700 750 1,3 40 750 1,13 6 800 50,0 136,00 0,20
40 16x5 13 300 4500 4,0 35 0,38 4600 50,0 134,00 0,28
16x10 10 400 3000 5,3 45 750 0,77 4600 50,0 143,00 0,33
16x16 10 400 2 000 5,7 65 1,23 4600 50,0 159,00 0,40
50 20x5 15 400 7 800 6,9 40 0,32 3800 39,8 142,00 0,50
20x10 15 200 5 500 9,7 60 900 0,63 3800 50,0 161,00 0,55
20x20 14 400 3200 11,3 80 1,27 3800 50,0 180,00 0,65
63 25x5 17 200 15 900 14,1 45 0,28 3300 28,9 148,00 0,75
25x10 17 000 14 800 26,2 65 1200 0,55 3300 50,0 167,00 0,80
25x25 15 900 8 000 35,4 95 1,38 3300 50,0 199,00 1,00
80 32x5 23 300 21 600 19,1 50 0,25 3000 17,9 163,00 1,20
32x10 26 000 22 000 38,9 80 0,50 3000 30,7 187,00 1,30
32x20 21 300 15 000 53,1 85 1500 1,00 3000 50,0 195,00 1,40
32x32 21 100 10 400 58,9 120 1,60 3000 50,0 230,00 1,60
100 40x5 31 400 29 000 25,7 55 0,18 2200 12,2 171,00 2,40
40x10 42 100 29 000 51,3 70 0,37 2200 16,8 185,00 2,50
40x20 40 900 29 000 102,6 90 1500 0,73 2200 33,0 203,00 2,60
40x40 40 000 22 900 162,0 145 1,47 2200 50,0 258,00 2,80
100XC 50x10 86 100 56 000 99,0 90 L 500 0,50 3000 12,1 316,00 4,00
50x20 | 104 900 50 000 176,8 115 1,00 3000 22,0 338,00 5,00

N Folga axial total do EMC em estado novo

2) Constantes para o céalculo do momento de inércia. Para formulas, consulte o capitulo "Dimensionamento de acionamento"3

Aviso:

O deslocamento pode ser escolhido em passos de mm entre syin € Smax zul-

Massa do EMC
Caélculo do peso sem motor e sem montagem do motor

Caélculo do peso sem motor com transmissdo por correia

Caélculo do peso sem motor com flange e acoplamento

Massa préopria movel

Calculo de comprimento

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03

ms = kg fix T kg var * Smax

mg = kg fix T kg var * Smax T Msg

ms = kg fix T kg var * Smax ¥ Mic

Mca = Mea fix T Meavar * Smax

Lgc = Smax * Lag




Dados técnicos | Cilindro eletromecanico EMC 17

Folga axial total ky fix? Ky var? ky m2 | mg Mmca
do cilindro®) Kg fix kg var Mca fix Mca var
(um) (kg) (kg/mm) (kg) (kg/mm)
10 1,945 0,012 0,633 0,885 0,004 0,311 0,001
15 2,618 0,013 2,533 0,911 0,004 0,326 0,001
10 6,616 0,032 0,633 1,255 0,005 0,432 0,001
15 7,839 0,033 2,533 1,336 0,005 0,481 0,001
20 11,114 0,040 6,485 1,487 0,005 0,567 0,001
5 15,815 0,085 0,633 2,115 0,008 0,695 0,001
10 19,092 0,088 2,533 2,382 0,008 0,838 0,001
20 27,304 0,095 10,132 2,560 0,008 0,896 0,001
5 39,693 0,223 0,633 3,018 0,010 1,059 0,002
10 48,227 0,243 2,533 3,417 0,010 1,291 0,002
20 76,002 0,242 15,831 4,047 0,010 1,679 0,002
5 92,538 0,607 0,633 5,185 0,015 1,871 0,003
10 119,067 0,647 2,533 6,182 0,015 2,495 0,003
10 145,503 0,665 10,132 6,525 0,015 2,739 0,003
20 225,036 0,684 25,938 7,610 0,015 3,404 0,003
276,160 1,568 0,633 8,795 0,025 3,249 0,006
291,780 1,369 2,533 9,684 0,025 3,829 0,006
10 349,478 1,408 10,132 10,479 0,025 4,281 0,006
20 628,583 1,567 40,528 13,410 0,025 6,166 0,006
5 1 080,741 3,588 2,533 16,828 0,031 5,292 0,007
10 1184,852 3,519 10,132 18,020 0,031 5,994 0,007

Rendimento n = 0,9 (para todos os tamanhos)

Aviso:
Fmax € Vmax dependem do deslocamento escolhido (s,.) do EMC. Veja tabelas a seguir.

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Dados técnicos

Dados de acionamento em montagem do motor através de flange e acoplamento

EMC do x P | Para motor Flange e acoplamento
% (mm) Fmax? Mp2) Vmax? Mgs ky fix" ky var" ks m" Mg Amax
(N) (Nm) | (m/s) (Nm) (kg) | (m/s?)
32 MSM019B
12 x5 | MSMO031B 1200 1,1 0,57 0,16 8,945 0,012 0,633 0,37
MS2N0O3B
MSMO019B
12 x 10 | MSM031B 750 1,3 1,13 0,20 9,618 0,013 2,533 0,37
MS2N03B
40 MSMO031C
MS2N03B 0,56
16 x5 MS2N03D 4 500 4,0 0,38 0,28 41,616 0,032 0,633
MS2N04 068| 500
MSM031C
MS2NO03B 0,56
16 x 10 MS2N03D 3000 5,3 0,77 0,33 42,839 0,033 2,533
MS2N04 0,68
MSM031C
MS2NO03B 0,56
16 x 16 MS2NO3D 2 000 5,7 1,23 0,40 46,114 0,040 6,485
MS2N04 0,68
50 MSMO031C
MSM041B 1,10
20x5 MS2N04 7 800 6,9 0,32 0,50 78,815 0,085 0,633 39,8
MS2NO05 1,13
MSM031C
MSM041B 1,10
20 x 10 MS2N04 5 500 9,7 0,63 0,55 82,092 0,088 2,533
MS2NO05 1,13
50,0
MSM031C
MSM041B 1,10
20 x 20 MS2N04 3200 11,3 1,27 0,65 90,304 0,095 10,132
MS2NO05 1,13
63 MSM041B
MS2N05 249,693 1,77
25x5 MS2N04 15900 14,1 0,28 0,75 103,693 0,223 0,633 1.28 28,9
MS2NO06 249,693 1,97
MSM041B
MS2NO5 14 800 26,2 258,227 1,77
25x10 MS2N04 10 700 18,9 0,55 0,80 112,227 0,243 2,533 1,28
MS2NO06 14 800 26,2 258,227 1,97 50.0
MSM041B ’
MS2NO5 8 000 35,4 286,002 1,77
25x25 MS2N04 4 300 19,0 1,38 1,00 140,002 0,242 15,831 1,28
MS2NO06 8 000 35,4 286,002 1,97

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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EMC do x P | Para motor Flange e acoplamento

% (mm) Fmax? Mpz) Vmax? Mgs ky fix" ky var" kg m" M¢c Qmax
(N) (Nm) | (m/s) | (Nm) (kg) | (m/s?)

80 MS2NO05 2,29
32 x 5| MS2NO6 21 600 19,1 0,25 1,20 302,538 0,607 0,633 2,49 17,9

MS2NO7 2,80

MS2NO05 2,29
32 x 10 | MS2N0O6 22 000 38,9 0,50 1,30 329,067 0,647 2,533 2,49 30,7

MS2NO7 2,80

MS2NO05 2,29

32 x 20 | MS2N0O6 15 000 53,1 1,00 1,40 355,503 0,665 10,132 2,49

MS2NO7 2,80
50,0

MS2NO05 2,29

32 x 32 | MS2NO6 10 400 58,9 1,60 1,60 435,036 0,684 25,938 2,49

MS2NO7 2,80

100 MS2NO06 3,77
40x 5 29 000 25,7 0,18 2,40 686,160 1,568 0,633 12,2

MS2NO7 3,94

MS2NO06 3,77
40 x 10 29 000 51,3 0,37 2,50 701,780 1,369 2,533 16,8

MS2NO7 3,94

MS2N06 3,77
40 x 20 29 000 102,6 0,73 2,60 759,478 1,408 10,132 33,0

MS2NO7 3,94

MS2NO06 3,77
40 x 40 MSINO7 21 900 154,9 1,47 2,80 | 1038,583 1,567 40,528 3.04 50,0

100XC MS2NO7 6,06
50 x 10 56 000 99,0 0,50 4,00 1 980,741 3,588 2,533 12,1

MS2N10 7,45

MS2NO7 6,06
50 x 20 50 000 176,8 1,00 5,00 2084,852 3,519 10,132 22,0

MS2N10 7,45

" Constantes para o calculo do momento de inércia. Para férmulas, consulte o capitulo "Dimensionamento de acionamento”
2) Forca e/ou torque e velocidade podem ser limitados pelo motor

Rendimento n = 0,9 (para todos os tamanhos)

Aviso:

Todos os dados sdo indicados para o sistema de acionamento mecanico completo (EMC com acoplamento) no ponto de
referéncia do eixo do motor.

Fmax € Vmax dependem do deslocamento escolhido (spa) do EMC. Veja tabelas a seguir.

Os valores realmente alcancados dependem da combinacao escolhida de motor-regulador.

Eventualmente pode ser necessario limitar o torque do motor.

Para abreviacdes, consulte o capitulo "Abreviacdes".

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Dados técnicos

Dados de acionamento em montagem de motor através de transmissido por correia

Cilindro eletromecanico EMC | Dados técnicos

EMC dox P i | Para motor Transmissao por correia
(mm) Fmax® Mp3) Vmax® Mgs ky fix® kg var? ky m? Mgq Amax
(N) (Nm) (m/s) (Nm) (kg) | (m/s?)
32 MSMO019 0,22 14,2 0,012 0,55
12x5 1| MSMO031B 680 0,6 0,57 45,6 0,633 0,95
0,31 0,012
MS2N03B 38,0 0,80
50,0
MSMO019 0,26 14,9 0,55
12 x 10 1| MSMO031B 450 0,8 1,13 0.35 46,3 0,013 2,533 0,95
MS2N03B ’ 38,7 0,80
40 MSMO031C 0,43 47,6 0,80
3100 2,8
1 [ MS2NO3B 43,5 0,032 0,633 0,75
MS2NO04 3400 3,0 0,68 247,7 1,70
16 x5 0,38
MSM031C 15,4 0,75
3100 1,9 0,34 0,281
1,5 | MS2NO3B 16,0 0,014 0,75
MS2N04 3400 2,0 0,59 84,0 0,281 1,60
MSMO031C 0,48 48,8 0,80
1800 3,2
1| MS2NO3B 44,7 0,033 2,533 0,75
MS2NO04 2 200 4,0 0,73 248,9 1,70
16 x 10 0,77 50,0
MSMO031C 0,37 16,0 0,75
1800 2,1
1,5 | MS2NO3B 16,3 0,015 1,126 0,75
MS2NO04 2 200 2,7 0,62 84,5 1,60
MSMO031C 0,55 52,1 0,80
1100 3,2
1| MS2NO3B 48,0 0,040 6,485 0,75
MS2N04 1400 4,0 0,80 252,2 1,70
16 x 16 1,23
MSMO031C 0,42 17,4 0,75
1100 2,1
1,5 [ MS2NO3B 17,7 0,018 2,882 0,75
MS2N04 1400 2,7 0,67 86,0 1,60
50 MSMO031C 256,4 1,70
N MSMO041B 6 200 5,5 0.32 0,90 257,1 0,085 0,633 1,70
MS2N04 ’ 256,4 1,80
20x5 MS2NO05 6 300 5,6 0,95 1161,1 0,085 0,633 4,05 39,8
MSMO031C 89,0 1,60
1,5 [ MSM041B 6 200 3,7 0,32 0,73 91,1 0,038 0,281 1,60
MS2N04 89,0 1,55
MSMO031C 259,7 1,70
MSMO041B 4 300 7,7 0,95 260,3 1,70
1 0,088 2,533
MS2N04 259,7 1,80
20 x 10 MS2NO05 4 400 7,9 0,63 1,00 1164,4 4,05
MSMO031C 90,4 1,60
1,5 | MSM041B 4 300 5,1 0,77 92,6 0,039 1,126 1,60
MS2N04 90,4 1,55
50,0
MSMO031C 267,9 1,70
MSMO041B 2 300 8,2 1,05 268,5 1,70
1 0,095 10,132
MS2N04 267,9 1,80
20 x 20 MS2NO05 2 400 8,5 1,27 1,10 11725 4,05
MSMO031C 94,1 1,60
1,5 [ MSM041B 2 300 5,5 0,83 96,2 0,042 4,503 1,60
MS2N04 94,1 1,55
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EMC dox P i) | Para motor Transmissao por correia
(mm) Fmax> Mps) Vmax®) Mgs ky fix? ky var? kg m? Mgy Qmax
(N) (Nm) (m/s) (Nm) (kg) | (m/s?)
63 MSM041B 120 1081,2 4,2
MS2N04 ' 1082,9 4,6
1 15 900 14,1 0,223 0,633
MS2NO05 125 1 350,2 4,5
25x5 MS2NO06 0,28 ’ 1 359,7 4,7 28,9
MSMO041B 0.83 202,2 3,9
2 | MS2N0O4 15900 7,0 ’ 188,2 0,056 0,158 4,2
MS2NO05 0,88 232,0 4,2
MSM041B 1 089,7 4,2
10 400 18,5 0,55 1,25
MS2N04 1091,5 4,6
1 0,243 2,533
MS2NO05 1 358,7 4,5
11 400 20,2 0,55 1,30
25x 10 MS2NO06 1 368,2 4,7
MSMO041B 204,3 3,9
10 400 9,3 0,85
2 | MS2N0O4 0,55 190,4 0,061 0,633 4,2
MS2NO05 11 400 10,1 0,90 234,1 4,2 50.0
MSM041B 1117,5 4,2 ’
4 200 18,6 1,45
MS2N04 1119,2 4,6
1 0,242 15,831
MS2NO05 1 386,5 4,5
5200 23,1 1,50
25 x 25 MS2NO06 1,38 1 396,0 4,7
MSMO041B 211,3 3,9
4200 9,3 0,95
2 | MS2NO0O4 197,3 0,060 3,958 4,2
MS2NO05 5200 11,6 1,00 241,0 4,2
80 MS2NO05 1,70 1469,0 4,3
1| MS2NO6 19,1 0,607 0,633 10,1
1,75 5161,9
32x5 MS2NO7 21600 0,25 10,4 17,9
MS2NO05 1,10 261,7 4,4
2 9,5 0,152 0,158
MS2NO06 1,15 861,3 9,2
MS2NO05 13 900 24,6 1,80 1495,5 4,3
1| MS2NO6 0,647 2,533 10,1
18 400 32,6 1,85 5188,4
32x 10 MS2NO7 0,50 10,4 30,7
MS2NO05 13 900 12,3 1,15 268,3 4,4
2 0,162 0,633
MS2NO06 18 400 16,3 1,20 867,9 9,2
MS2NO05 6 900 24,6 1,90 1521,9 4,3
1| MS2NO6 0,665 10,132 10,1
11 500 40,8 1,95 5214,8
32 x 20 MS2NO7 1,00 10,4
) MS2NO05 6 900 12,3 1,20 274,9 0.166 2,533 4,4
MS2NO06 11 500 20,4 1,25 874,5 ’ 2,533 9,2 50.0
MS2NO05 4 300 24,6 2,10 1601,5 4,3 ’
1| MS2NO6 2,15 5294,4 0,684 25,938 10,1
7 600 43,3
32 x 32 MS2NO7 1,60 2,15 5294,4 10,4
MS2NO05 4 300 12,3 1,30 294,8 4,4
2 0,171 6,485
MS2N06 7 600 21,7 1,35 894,4 9,2

" Transmissdo por correia.
2) Constantes para o calculo do momento de inércia. Para férmulas, consulte o capitulo "Dimensionamento de acionamento”
3 Forca e/ou torque e velocidade podem ser limitados pelo motor

Observar indicacdo no fim da tabela
Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Dados de acionamento

Dados de acionamento em montagem de motor através de transmissao por correia

EMC dox P i | Para motor Transmissao por correia
(mm) Fmax® Mps) Vmax® Mgs ky fix? ky var? ky m? Mgd Amax
(N) (Nm) (m/s) (Nm) (kg) | (m/s?)
100 MS2N06 2,95 5 466,6 10,2
1 25,6 1,568 0,633
MS2NO7 3,00 7933,1 11,7
40x 5 29 000 0,18 12,2
MS2N06 1,75 937,5 9,3
2 12,8 0,392 0,158
MS2NO7 1,80 1331,6 10,4
MS2N06 3,05 5482,2 10,2
1 51,3 1,369 2,533
MS2NO7 3,10 7 948,7 11,7
40 x 10 29 000 0,37 16,8
MS2NO06 1,80 941,4 9,3
2 25,6 0,342 0,633
MS2NO7 1,85 1335,5 10,4
MS2NO06 19 200 68,1 3,15 5539,9 10,2
1 1,408 10,132
MS2NO7 29 000 102,6 3,20 8 006,4 11,7
40 x 20 0,73 33,0
) MS2NO06 19 200 34,1 1,85 955,8 0.352 2,533 9,3
MS2NO7 29 000 51,3 1,90 1349,9 2,533 10,4
MS2N06 9 600 68,1 3,05 5819,0 10,2
1 1,567 40,528
MS2NO7 15 000 106,4 3,10 8 285,5 11,7
40 x 40 1,47 50,0
MS2NO06 9 600 34,1 1,80 1025,6 9,3
2 0,392 10,132
MS2NO7 15 000 53,2 1,85 1419,7 10,4
100XC MS2NO7 11 127,9 16,9
1 99,0 4,60 3,588 2,533
MS2N10 10 690,7 17,7
50 x 10 56 000 0,50 12,1
MS2NO7 3897,4 16,0
1,5 66,0 3,27 1,595 1,126
MS2N10 3626,9 16,9
MS2NO7 11 232,0 16,9
1 132,4 5,60 3,519 10,132
MS2N10 10 794,8 17,7
50 x 20 37 400 1,00 22,0
MS2NO7 3943,7 16,0
1,5 88,3 3,93 1,564 4,503
MS2N10 3673,1 16,9

" Transmissio por correia.

2) Constantes para o calculo do momento de inércia. Para férmulas, consulte o capitulo "Dimensionamento de acionamento"

3) Forca e/ou torque e velocidade podem ser limitados pelo motor

Rendimento n = 0,9 (para todos os tamanhos)

Aviso:

Todos os dados sao indicados para o sistema de acionamento mecanico completo (EMC com transmissdo por correia) no
ponto de referéncia do eixo do motor.
Fmax € Vmax dependem do deslocamento escolhido (spa) do EMC. Veja tabelas a seguir.

Os valores realmente alcangados dependem da combinagao escolhida de motor-regulador.
Eventualmente pode ser necessario limitar o torque do motor.
Para abreviagdes, consulte o capitulo "Abreviagoes".

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03
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Carga axial da mecanica de cilindro

Indicacdo de caso de instalacdo especial e exemplo de aplicacao

Caso de instalacao IlI

Exemplo de aplicacao:

articulada e do garfo.

Indicacdo: Neste caso de instalagao, a mecanica do
cilindro do EMC é carregada por seu préprio peso na
posicao horizontal.
Por isso, a biela do émbolo sé pode ser estendida
horizontalmente até 75% de s ax-

Caso de instalacao lll: Fixacdo em garfo giratéria na transmissao por correia, biela do émbolo passando pela cabeca

Exemplo para determinacao da carga axial permitida da
mecanica do cilindro

Pré-selecao para o caso de instalacao Ill mencionado acima como
exemplo de aplicacao:
EMC-063 com fuso de esferas 25 x 10

— deslocamento escolhido s, 500 mm

— com transmissao por correia i=1 para MS2N0O5

— Fixacdo com fixacdo por garfo e flange giratério
Carga axial maxima permitida cf. caso de instalacdao do diagrama:
aprox. 4 200 N.

Fmax da tabela de dados de acionamento em montagem do motor por
transmissao por correia: Fya = 11 400 N

A forca axial atingida de fato depende também da combinacdo motor/

regulador escolhida (consulte o capitulo "Dimensionamento de
acionamento").

Indicacdo: As limitacdes de elementos de fixacdo a serem pedidos
adicionalmente nao foram consideradas no sistema de acionamento.

Para fixacao por garfo tamanho 63 vale, por exemplo, F,,x 10 900 N.

Para F,.x vale o valor mais baixo 4 200 N.
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Carga axial da mecanica de cilindro

Caso | Caso Il Caso llI
F F F F F F
1Ol O] 4
L] ]
permitido s6
na vertical
EMC-32
Z 1400 Z 1400 Z 1400
£ 1200 \ £ 1200 \ £ 1200 \
1000 \ 1000 \ 1000 \
1010} ———— 800 —————2X 800 -\
\ \
600 600 N 600 x
N \
400 400 S 400 S
~ <
~
200 200 = 200 e
do x P ~
0 o 0
12x5 0 200 400 600 800 0 200 400 600 800 0 200 400 600 800
cmm——- 12x10 Smax (MmM) Smax (MM) Smax (MM)
EMC-40
B 5000 Z 5000 Z 5000
H % 4500 % 4500
o o \ £
4000 4000 \ Y 4000 \
3500 3500
3000-----X7 3000-—-&—
\ \
2500 v 2500 v
2000F = = === AN 2000 = = =
N\ .
1500 1500 *
. N
dox P 1000 g 1000 *=
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2 18000 = 18000 = 18000
x - x
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Caso | Caso Il Caso Il
o o v o '
T [i]
1 ]
L] L]
permitido s6
na vertical
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Vida util

EMC-32 EMC-40
— 1200 = 2500
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EMC-100XC Os valores indicados sao validos para cumprir os intervalos
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Velocidades maximas admissiveis
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Sobrecarga da biela do émbolo

Montagem horizontal

Montagem vertical
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Montagem horizontal Montagem vertical
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Bases de calculo

Sistema de acionamento

Sistema de acionamento

Configuracao

Cilindro Elementos de

A L . Motor
eletromecanico EMC transmissao

Carga

A

A

Regulador

O dimensionamento correto e a avaliagdo de uma aplicacdo exigem a consideracdo estruturada de todo o sistema de
acionamento. O elemento basico do sistema de acionamento cria uma configuracdo que abrange o cilindro mecanico EMC,
o elemento de transmissao (acoplamento e transmissdo por correia) e o motor, e pode ser pedido nesta constelacao
conforme o catalogo.

Cargas maximas admissiveis

Ao selecionar os cilindros eletromecanicos EMC devem ser considerados os limites maximos de cargas e as forcas
admissiveis, obtidos no capitulo "Descricdo do produto e dados técnicos".

Os valores determinados neste capitulo sdo dependentes do sistema, ou seja, esses valores nao se originam somente com
base na capacidade de carga dos pontos de apoio, mas também incluem limites dependentes de material ou construgao.
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Calculo da mecanica

Vida util do cilindro eletromecanico EMC
Quando ha variacao das condi¢cbes operacionais
(velocidade e carga variaveis), devem-se usar os valores

médios no calculo da vida util F,, e vpp,.

Em caso de velocidade variavel, considera-se para

a velocidade média v,

Para carga variavel e rotacao variavel, considera-se para

a carga média F;:

Vida util nominal

- em rotacdes L

- em horas L

Torque de acionamento M:

Procedimento de cdlculo| Cilindro eletromecanico EMC 31

Sl D V2]
@ -~ R \/
'g ______ e - ‘_,1 __________ m_
° Vi Vs
k3] ”° N
ol
S|
= .. “~
t; ty ts Tempo (s)
1
Ym = ¢ (vl -ty + ol -t + oo+ gl - t5)
ges
tges =Sttt +l+
F1
- F F
ZESSEEEEEEEEE ... EEEEE F— m._
w Fa
t t t
! : 2 : 8 Tempo (s)

vil  ty Vol to Vol t
Fin = %AF1|3-—-—+ [ e T L1 AL vat
Vi tges

Vm tges

Vm tges

F-P
2000-7-n

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03




32 Cilindro eletromecanico EMC | Procedimento de célculo

Dimensionamento do acionamento

Principios

Para o dimensionamento do acionamento, o sistema de acionamento é subdividido nas areas de mecanica e acionamento.
A area mecanica engloba os componentes do cilindro eletromecanico EMC (inclusive elemento de transmissdo), além de

considerar a carga.

Como acionamento elétrico, uma combinacdo de motor-regulador é identificada com os respectivos valores para o rendimento.

O dimensionamento do acionamento elétrico é feito no ponto de referéncia do eixo do motor.

Para um dimensionamento do acionamento, devem ser considerados os valores-limite e os valores-base. Os valores-limite

devem ser respeitados para proteger os componentes mecanicos contra danos.

Sistema de acionamento

Mecanica

Acionamento

Cilindro
Carga |»

eletromecanico EMC

Elementos de
transmissao

Motor |#|Regulador

Dimensionamento do acionamento no
ponto de referéncia do eixo do motor

Dados técnicos e simbolos da mecanica

Nos dados técnicos do cilindro eletromecanico EMC ja constam os dados relevantes do flange/acoplamento ou

transmissao por correia. Ou seja, que os respectivos valores limite maximos permitidos do torque de acionamento

e velocidade, bem como os valores base de momento de atrito e momento de inércia estao reduzidos em relagao ao eixo

do motor e podem ser retirados diretamente das tabelas (consulte "Dados de acionamento").

Os dados técnicos seguintes com os respectivos simbolos sao utilizados para a area mecanica nas consideragdes
fundamentais do dimensionamento do acionamento. Os dados listados na tabela a seguir podem ser encontrados no
capitulo "Dados técnicos" ou sdo determinados a partir de férmulas conforme as descricdes nas paginas seguintes.

Mecanica

Carga | EMC
Momento de peso (Nm) Mg¥ -
Torque dindmico equivalente (Nm) M) -
Momento de atrito (Nm) - MRgs®)
Momento de inércia de massa (kgm?2) JiV) Jg?2)
Velocidade (m/s) — Vmax®)
max. admissivel
Rotagdo max. permitida (min-1) np3
Torque de acionamento max. admissivel (Nm) - Mp3), Mgt
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") Determinar valor conforme férmula

2 valor dependente do comprimento, determinagdo conforme férmula
3) Consultar valor na tabela

Y Em posicao de instalagdo vertical: Determinar valor conforme férmula
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Dimensionamento do acionamento no ponto de referéncia do eixo do motor
Para o dimensionamento do acionamento, todos os valores - Momento de atrito Mg

relevantes dos componentes mecanicos contidos no

sistema de acionamento devem ser resumidos ou

Momento de inércia Jeyx
Velocidade max. admissivel Viyech

determinados com reducao ao eixo do motor. Ou seja, (rotacao max. admissivel Nyech)

é resultado um valor para uma combinacao de
componentes mecanicos dentro da cadeia cinematica para:

Torque de acionamento max. admissivel Mech

Determinacao dos valores para cada um dos componentes mecanicos contidos no sistema de acionamento em

relacdo ao ponto de referéncia do eixo do motor

Momento de atrito Mg

No valor do momento de atrito do EMC ja esta contido o atrito em relagdo ao eixo do motor.

Mg = Mgs

Momento de inércia Jo

As constantes Ky fix, Kyvar € Ky m utilizadas na formula ja contém o momento de inércia e as transmissées dos respectivos
elementos de transmissao existentes e podem ser consultados na tabela "Dados de acionamento".

Jex =

Js + Ji

Determinagdao do momento de inércia dos componentes
EMC (incluindo os elementos de transmissao, se houver)

Js = (Kyfix + Kyvar* Smax) ° 106

Determinagdao do momento de inércia de translacao da
massa externa (reduzida em relacdo ao eixo do motor)

Jp = Mgy *

kJ m 106

Velocidade maxima admissivel ou rotacdo maxima admissivel

No valor para a velocidade maxima permitida do EMC, ja é considerada uma rotagcdo permitida de elementos de

transmissao existentes correspondentes.

Velocidade maxima admissivel vyech

Vimech =

Vmax

Rotacdo maxima admissivel nyechn
Nmech

:np

Ao considerar todo o sistema de acionamento (mecanica + motor/regulador), a rotacdo maxima do motor também pode
estar abaixo do limite da mecanica (Myech) €, assim, criar o limite para a rotacdo maxima admissivel do sistema de

acionamento.
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Dimensionamento do acionamento

Torque de acionamento maximo permitido My, Muech

O menor valor do torque de acionamento permitido de todos os componentes mecanicos presentes no sistema de
acionamento (M) e a sobrecarga axial permitida do caso de instalagdo determinado pelo usuério determinam o torque de
acionamento maximo permitido da mecanica a ser considerado como limitacao no dimensionamento de acionamento.

Ou seja, é valido respectivamente o valor menor da tabela Dado de acionamento ou do valor calculado a partir de F,,,x do
diagrama da sobrecarga axial permitida da mecanica do cilindro.

Frmax - P
2000 -m-n

Mp| =

Mmech = Minimo (Mp, M)

Ao considerar todo o sistema de acionamento (mecanica + motor/regulador), o torque maximo do motor também pode

estar abaixo do limite da mecanica (Mpmecn) €, @assim, criar o limite para o torque de acionamento maximo admissivel do

sistema de acionamento.

Se o torque maximo do motor estiver acima do limite da mecéanica (Mmech), O torque maximo do motor deve ser limitado
pelo valor admissivel da mecanica.

Pré-selecao do motor

Uma pré-selecdo aproximada do motor pode ser feita considerando as seguintes condicdes.

Condicao 1:
A rotacdo do motor deve ser maior ou igual a rotacdo necessaria da mecanica (até o valor-limite maximo admissivel).

Nmax = Nmech

Condicao 2:

Consideracao da relacao entre o momento de inércia da mecanica e do motor. A relagdo dos momentos de inércia serve
como indicador da regulacao de uma combinacdao de motor-regulador.

O momento de inércia do motor estd diretamente relacionado ao tamanho do motor.

Relacdo do momento de inércia da massa Jox

) Jm""Jbr

Para a pré-selecao, € possivel utilizar os seguintes valores empiricos para uma maior regulacao.
Aqui ndo se trata de limites fixos, ja que os valores acima destes limites requerem uma maior observacao da aplicacao.

Area de aplicacao v
Manipulagao < 6,0
Usinagem <1,5
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Condicao 3:

Avaliacao da relagao de torque do momento de carga estatico ao torque permanente do motor. A relacao do torque deve
ser menor ou igual ao valor empirico 0,6. Com essa condi¢ao, os valores de dinamica ainda em falta de um perfil de
movimento exato sdo considerados com os torques necessarios do motor como estimativa.

Relacdo de torque: Msiat

_Tstat o
Mo <0,6

Momento de carga estatico:
Mstat = Mg + Mg + Mp,

Momento de peso: P (Mext Mea) - 8

Somente em posicao de instalagado vertical! Mg = 2000 m-i-n
Em montagem do motor através de flange e acoplamento: i = 1
Torque dinamico equivalente: Frp-P

M = 2000 7-i-n

O torque equivalente dinamico pode ser calculado aproximadamente pela carga média F,.
Dependendo do elemento de acionamento BASA, deve ser usado o respectivo grau de eficiéncia.

No capitulo "Configuracao e pedido", podem-se configurar varios EMC em diferentes tamanhos de maneira padrao,
inclusive motores, utilizando as diferentes opgdes. Ao atender as trés condicdes mencionadas acima, € possivel verificar
se um motor padrao escolhido na configuracao é adequado para a aplicacdo em relacao ao tamanho.

Dimensionamento exato do acionamento

A pré-selecdo geral do motor ndo substitui o calculo de acionamento preciso necessario com consideragao de rotacao

e torques detalhados. Para um célculo exato do acionamento elétrico, considerando o perfil de movimento subjacente,
devem ser utilizados os dados de rendimento dos catdlogos em "Tecnologia de acionamento Rexroth". No dimensionamento
exato é preciso observar os valores limite maximos permitidos para velocidade, o torque de acionamento e a aceleracao
para proteger a mecanica contra danos!
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EMC 32 - EMC 50

Abreviacao do Percurso Carcaca | Acionamento Lubrificacdo" Interruptor® Versao
tamanho max.
mm
S
(2]
c
[
(2]
o o)
+ ©
w [ v &
| g s
ol g BASA o| )
g5 |pns g2l o
o | o |(mm) S| o =
5| & 1
IR _|E|3 S
5|88 nlu|lolo|2| e|E g
NS 219155588 £
OFO01 [sem montagem do motor
12x5 | 01 P;\IPr?odrm. 120|MFO1 com flange
EMC-032-NN-2 echado
RvO1 com transmissao por
12x10| 02 RvO2 correia
RV03
OFO01 [sem montagem do motor
16 x5 | 01
NPN norm. o1 MFO1 com flange
fechado
EMC-040-NN-2
16 x 10 | 02 RVO1
RVO2 com transmissao por
01({02|03 01]02|03|04{05|00|80 i
RVO3 correia
16 x16 | 03
OFO01 [sem montagem do motor
Contato 199
PNP aberto
20x5 | 01 MFO1 com flange
EMC-050-NN-2
20x 10| 02 RVO1 o
NI;l\g:':gm. 123|Rv02 comtrir;srr::;sao por
RV03
20x20 | 04

Vss: Lubrificagdo standard; LCF: Preparado para sistema de lubrificagdo central para graxa liquida; LPG: Modelo conservado;
LHG: Lubrificagdo inicial com graxa NSF-H1; LFL: Lubrificacdo permanente

2) Conjunto de montagem também fornecido sem motor (no pedido: inserir para motor "00") Conjunto de montagem do motor para motor do cliente,
consulte capitulo "Montagem do motor".

3 para cédigo do tipo do motor, consulte o capitulo "IndraDyn S - Servomotores"

4 Medicdo do momento de atrito

5) Desvio de passo

9) perfil do sensor e interruptor ndo sdo possiveis em combinagdo com modelo RV0O3

) Conexdo de lubrificagdo para LSS, LCF, LPG, LHG; com lubrificagdo LFL: Carcaca sem conexao de lubrificagdo

8) Ranhura para perfil do sensor

9 Observar as condic¢des de aplicagao, consulte a pagina 5

Flange Posicdo do conector do motor Exemplo:
0° 90 ° 180 ° 270° Flange MFO1
MFO1 000 090 % 180 270 Posicdo do conector do
motor 90°

* Fornecimento padréo
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Montagem do motor Motor Documentacao
& =
2 ’
Cddigo do motor?) Cabo
2 cabos 1 cabo Posicao do
conector do
Freio Freio motor °
S
o ©
uT [}
: :
3 I a a ©
2 |o§ o e
= h=4 [e] [e]
§ é %D = £ £ £ g g
o ] e e
o S € b 3 b 3 o a
00 sem 00
01 MSM019B-0300 134 135 -
02 MSM031B-0300 136 137 -
03 MS2N03-BOBYN - - 203 | 204 000
41 MSMO019B-0300 134 135 -
i=1 42 MSMO031B-0300 136 137 -
43 MS2N03-BOBYN - — 203 | 204
00 sem 00
05 MSMO031C-0300 138 139 -
06 MS2N03-BOBYN - - 203 204
200 MS2N03-DOBYN - - 207 208
07 MS2N04-BOBTN - - 211 212 090
45 MSMO031C-0300 138 139 -
X 46 MS2N03-BOBYN - - 203 204
i=1 pu MS2N04-BOBTN - - 211 | 212
MS2N04-COBTN - - 215 216 4) 5)
49 MSMO031C-0300 138 139 - o1 02 03
i=15 50 MS2N03-BOBYN - - 203 204
51 MS2N04-BOBTN — - 211 212
00 sem 00 180
09 MSMO031C-0300 138 139 -
10 MSM041B-0300 140 141 —
11 MS2N04-BOBTN — - 211 212
MS2N04-COBTN — - 215 216
12 MS2NO05-BOBTN — - 223 224
53 MSMO031C-0300 138 139 -
X 54 MSM041B-0300 140 141 —
i=1 55 MS2N04-COBTN — - 215 216 270
56 MS2N0O5-COBTN — - 227 228
58 MSM031C-0300 138 139 -
i=1,5 59 MSM041B-0300 140 141 -
60 MS2N04-BOBTN - - 211 | 212
RVO1 RV02 RV03 Exemplo: _
Transmissao por correia RV02
Posicéo do conector do motor 90°
%y
?0 | 27
Qo /‘\\0/5\3 1 : 0;0\:8\
\j/ 1y =7 \J 1y \5 7
0o *800 0 9N
Transmissdo | Posicdo do conector do motor Exopli 50 d amet d did
por correia 0° 90° 180° 970° xplicacdo dos parametros de pedido
RVO1 000 - 180 270 % e exemplo de pedido
RV02 000 090 % 180 - = Capitulo "Exemplo de pedido".
RVO03 000 * 090 - 270

* Fornecimento padrdo
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EMC 63 - EMC 80

Abreviacao do Percurso Carcaca |Acionamento| Lubrificacio? Interruptor® Versao
tamanho max.
mm
—_
o
[%2]
c
o
(%]
o o
+ >
0| 0 =
© | © =
a|a g =
IE ol >
§| §|BASA S| o
8 8 do x P % 5 ':
st = = 0 [e]
21 21 (mm) g | o =
o [0} () =] S
s © © — E — o
51| ol o o|° &= S
ol 8|8 n|lw|o | el 9
N 219155588 <
OFO01 | sem montagem do motor
120
25x5 | 01 PNP norm.
fechado MFO1 com flange
EMC-063-NN-2
25x 10| 02 RVO1
RVO2 com transmissao por
correia
NPN norm.
25 x 25 05 fechado
01(02(03 01]/02(03({04|05|00|80 OFO01 | sem montagem do motor
32x5 | 01
Contato 122 pmFo1 com flange
PNP aberto
32x10| 02
EMC-080-NN-2
32x20) 04 RvO1 com transmissao por
123 RV02 . P
NPN norm. RVO3 correia
32x32| 06 aberto
ss: Lubrificagcdo standard; LCF: Preparado para sistema de lubrificagdo central para graxa liquida; LPG: Modelo conservado;
LHG: Lubrificagdo inicial com graxa NSF-H1; LFL: Lubrificacdo permanente
2) Conjunto de montagem também fornecido sem motor (no pedido: inserir para motor "00") Conjunto de montagem do motor para motor do cliente,
consulte capitulo "Montagem do motor".
3 para cédigo do tipo do motor, consulte o capitulo "IndraDyn S - Servomotores"
4 Medicdo do momento de atrito
5) Desvio de passo
9) perfil do sensor e interruptor ndo sdo possiveis em combinagdo com modelo RV0O3
) Conexdo de lubrificagdo para LSS, LCF, LPG, LHG; com lubrificagdo LFL: Carcaca sem conexao de lubrificagdo
8) Ranhura para perfil do sensor
9 Observar as condic¢des de aplicagao, consulte a pagina 5
Flange Posicdo do conector do motor Exemplo:
0° 90° 180 ° 270 ° Flange MFO1
Posicdo do conector do
MFO1 000 090 % 180 270 ao d
motor 90

* Fornecimento padréo
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Montagem do motor Motor Documentacao
<
2 |/
Cédigo do motor3) | Cabo Posicao do
conector do
2 cabos 1 cabo motor x%
Freio Freio o 5
(S (]
£ £
R ga 8 3
i g g £
c
é B % = £ = £ é é
= S E ] 3 3 3 & &
00 sem 00
14 MSM041B-0300 140 141 —
15 MS2N04-DOBQN - - 219 220
16 MS2N05-DOBRN - - 231 232
17 MS2N06-COBTN - - 239 | 240 00
MS2N06-DOBRN - - 243 244
62 MSM041B-0300 140 141 —
63 MS2N04-DOBQN - - 219 220
i=1 64 MS2N05-DOBRN - - 231 232
65 MS2N06-COBTN - - 239 240
MS2N06-D1BNN - - 247 248
67 MSM041B-0300 140 | 141 - 090
i=2 68 MS2N04-COBTN - - 215 216
69 MS2N05-BOBTN — — 223 224
00 sem 00 01 024 035)
19 MS2N05-DOBRN - - 231 232
MS2N06-COBTN - - 239 240
20 MS2N06-DOBRN - - 243 244
MS2NO06-EOBRN - - 251 | 252 180
201 MS2NO7-COBQN - - 259 260
MS2NO7-DOBRN 265 266 -
71 MS2N05-DOBRN - - 231 232
X 72 MS2N06-D1BNN - - 247 248
i=1 202 MS2NO7-B1BNN - - 255 256
MS2NO7-C1BRN - - 263 264
75 MS2N05-BOBTN - - 223 | 204 270
X MS2NO5-COBTN - - 227 228
i=2 76 MS2N06-COBTN - - 239 240
MS2N06-DOBRN - - 243 244
RVO1 RV02 RV03 Exemplo:
Transmiss&o por correia RV02
Posicéao do conector do motor 90°
* 2? |
Qo /‘?\0/ E? (ﬁ?gi 8
W % =
1&0Q ®)
90
Transmissdo | Posicdo do conector do motor . ~ ~ .
por correia 0° 90° 180° 970° Explicacdo dos parametros de pedido
RVO1 000 - 180 270 % e exemplo de pedido
RVO2 000 090 % 180 _ iy Capl'tulo "Exemplo de pedidO".
RV03 000 090 - 270

* Fornecimento padrdo
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EMC 100 - EMC 100XC

Abreviacao do Percurso Carcaca |Acionamento Lubrificacdo Interruptor® Versao
tamanho max.
mm

G
[%2]
c
)
%]
o o
+ o
3|8 =
a|a g >
Q| R o “
g | g |BASA 2|8 !
S 6 do x P % % ‘:
5| & £l o 2
0| o (mm) 2|8 =3
@|T|o _|E|Z 2
=] o| o o &= >
Slele 216|822 5|5 2
ok |F D330 v a £
OFO01 | sem montagem do motor
40x5 | 01
PNP norm. MFO1 com flange
40x 10} 02 fechado |120
EMC-100-NN-2 40 x 20| 04
NPN norm. RVO1
fechado |[121 com transmissdo por
RV02 correia i
RVO3
01(02|03|40x40| 07 |01|02|03|04|05|00|80
Contato
PNP 122 OFoT T 3
aberto sem montagem do motor
50x 10| 02 MFO1 com flange
EMC-100-XC-2 NPN norm. | 123 RVO1
aberto com transmissao por
50x 20| 04 RV02 correia
RV0O3
ss: Lubrificacdo standard; LCF: Preparado para sistema de lubrificagdo central para graxa liquida; LPG: Modelo conservado;
LHG: Lubrificagdo inicial com graxa NSF-H1; LFL: Lubrificacdo permanente
2) Conjunto de montagem também fornecido sem motor (no pedido: inserir para motor "00") Conjunto de montagem do motor para motor do cliente,
consulte capitulo "Montagem do motor".
3 pPara cédigo do tipo do motor, consulte o capitulo "IndraDyn S - Servomotores"
4 Medicdo do momento de atrito
5) Desvio de passo
9) perfil do sensor e interruptor ndo sdo possiveis em combinagdo com modelo RV03
) Conexdo de lubrificagdo para LSS, LCF, LPG, LHG; com lubrificagdo LFL: Carcaca sem conexao de lubrificagdo
8) Ranhura para perfil do sensor
9 Observar as condic¢des de aplicagao, consulte a pagina 5
Flange Posicdo do conector do motor Exemplo:
0° 90 ° 180 ° 270 ° Flange MFO1
Posicdo do conector do
MFO1 000 090 % 180 270 ao d
motor 90

* Fornecimento padréo
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Montagem do motor Motor Documentacao
2
2 |/
Cédigo do motor® | Cabo Posicao do
NE 2 cabos 1 cabo conector do o
(0]
& motor yi!
5 8 8
g 5 =
9 3 g 3
a Q o 9 o ° ° °
£ 5 £ £ £ £ 8 8
g B £ £ £ £ 2 3
= 38 b 3 b 3 a a
00 sem 00
23 MS2N06-DOBRN - - 243 244
MS2N06-EOBRN - - 251 252 00
MS2NO07-COBQN = - 259 260
24 MS2NO7-DOBRN 265 266
MS2NO7-EOBQN 271 272 -
203 MS2N06-D1BNN - - 247 248
MS2NO7-C1BRN - - 263 264
i=1 79 MS2NO7-DOBRN 265 266
MS2NO7-EOBQN 271 272 - 090
MS2N06-COBTN = - 239 240
204 MS2N06-DOBRN - - 243 244
_ MS2N06-EOBRN - - 251 252 4 5)
i=2 MS2NO7-B1BNN - - 255 | 256 01 02 03
205 MS2N07-COBQN - - 259 260
MS2NO7-DOBRN 265 266 =
00 sem 00 180
27 MS2NO7-EOBQN 271 272
08 MS2N10-DOBNN 277 278
MS2N10-EOBNN 279 280 -
85 MS2NO7-E1BNN 273 274
i=1 86 MS2N10-DOBNN 277 | 278
88 MS2NO07-D1BNN - — 269 [ 270
MS2NO7-E1BNN 273 274 - 270
=15 89 MS2N10-COBNN 275 | 276
MS2N10-DOBNN 277 278 B
RVO1 RV02 RVO3 Exemplo:
Transmissédo por correia RV02
Posicédo do conector do motor 90°
*
w8 | W7o 8
% | Qe
Ro= N d =
0 *SOQ 0 900
Transmissdo | Posicdo do conector do motor
por correia 0° 90° 180° 270° Explicacdo dos parametros de pedido
RVO1 000 - 180 270 % e exemplo de pedido
RV02 000 090 % 180 - = Capitulo "Exemplo de pedido".
RV03 000 * 090 - 270

* Fornecimento padrao
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Elementos de fixacao

Elemento de fixacao

.

==

Versao

sem montagem do motor
OF01

o

00 | sem

&1

Fixacdo em garfo com
pino de carga

com flange e acoplamento
MFO1

A

com transmissdo por correia
RVO1 a RVO3

Aco inoxidavel

EMC-32 - EMC-50

EMC-63 - EMC-
100XC

" permitido s6 na vertical

2) 0s elementos de fixacdo no modelo com flange e acoplamento ja estdo montados
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Versao Grupo

00 sem

sem montagem do motor
OF01

com flange e acoplamento
MFO1

052
<l EMC-32 - EMC-50
|\
"
3 Q

Q
‘I&
0
EMC-63 - EMC-100XC S
06

EMC-32 - EMC-50

°®°
EMC-63 - EMC-100XC S
07

q “QQ
>

com transmissao por correia
RVO1 a RV03

10

Fixacdo em garfo com
pino de carga

Aviso: Elementos de fixacao fazem parte do fornecimento
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Esquema com medida EMC

OF01
VFD X VFB LZ
Vp Niple de lubrificacéo tipo Va Ky
S AL W, DIN 3405-A M6 —1 |y
QIR T T (BT ST (1Z3 e Q (R 7
= = G —|— N2
rrfliﬁJE T ey O O e e - TSN T————r—— [ﬁ( f§ h O
k"u’"’LB 1 | 1= L ng I & &% B —
© T ©
sw | Ve & N
T L T
E
Kw
Smax Lzg Lec = Lad * Smax
B
X G
Ru 3515
|
]
| Conexao para compensacado de pressao
''''''' o 77'7““7—"7 Mangueira @ 8 mm, rosca na carcaca M10x1
1 (apenas em IP65/IP65R, opgao carcaga 02/03)
(1 N7
™
N
EMC BASA Dimensées (mm)
Am B g11/Banz| DZW E| Kk Kw Kx Lzs
dox P -0,1 +0,1
12x5
32 22 30 5 47 | M10x1,25 6 17 55,00
12 x10
16 x5
40 16 x 10 24 35 8 53| M12x1,25 7 19 61,50
16 x 16
20x 5
50 20 x 10 32 40 10 65 [ M16x1,5 8 24 76,75
20 x 20
25x5
63 25x 10 32 45 15 75| M16x1,5 8 24 76,50
25 x 25
32x5
32x10
80 40 55 18 95| M20x1,5 10 30 94,50
32 x 20
32 x 32
40 x5
40 x 10
100 40 65 25 115|M20x1,5 10 30 99,25
40 x 20
40 x 40
50 x 10
100XC 72 75 32 115 | M36x2 18 55 144,00
50 x 20
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O excedente deve ser maior que a distancia de frenagem. Como valor geral para a distancia de frenagem, pode ser
assumido o curso de aceleracgao.

Seff = Smax = 2 * Se

smax
Seff Se
— Se = Excedente (mm)
77777 S T S - Seff - Curso efetivo _ . (mm)
]:Im - T Smax = Cl{rsp de movimentagao
N maximo (mm)
L S
fffff (D S e
Calculo de comprimento:
Comprimento total do EMC com montagem do motor com flange e acoplamento = | Las * Smax + Lag + Le + Ly
Comprimento total do EMC com montagem do motor com transmissao por correia = Lys+ Smax * Lag * G
(Lt, Ly, e G, consulte a pagina a seguir)
Lad Lz M s Rt Bg RL SwW Ta Va Vp Ves Vep Ve Wi
0,1 0,1
132
136 18 18| M6 4 10 32,5 30 16 6
134 30
143 25 20| M6 4 13 38,0 33 20 6
159
142 18
161 30 25| M8 5 17 46,5 38
180
128 38 25 8
167 35 30| M8 5 17 56,5 40
199 4 5
163
187
195 46 38| M10 6 22 72,0 44 33 10
230
171 22 45
185
203 57 50| M10 6 22 89,0 54 38 10
258
316
338 62 60| M12 28 7 36 89,0 121 62 38 18
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Esquema com medida da montagem do motor com flange
e acoplamento

MFO01

I
[H[5)

Esquema com medida da montagem de motor com transmissao
pOr correia

RV01, RV02, RV03

L A
i, |
© (© - AT L
i 2 B
T Be | o8 \ 1
ISa e CR
B 18 |
Ta G
F
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EMC | Para motor |i Dimensdes (mm)
A E K G il H Ln| Lsd L¢ F Ta M | Profundidade de
D sem com aparafusamento
freio freio max. permitida®)
MSMO019B |1 2,0| 67,3|30,5| 37,0 38 32,0 92,0 122,01 130 54,0 10,5
32 MSM031B |1 2,0 60 43,0 79,0 115,5 55 32,5 M6
2 4 1 4 1
MS2NO3B |1 - 62,8330/ 455 54 71,5 188,0 213,0 38 64,5 6.0
1 2,0 62,8
MSMO031C 60 42,0 98,5 135,0
1,5 2,0| 65,3
33,0| 45,5 138 64,5
1 -| 62,8
MS2NO03B 4 71, 188, 213, 1 s M 16,
40 S2N03 15 “ 653 5 5 88,0 3,0 6 38,0 6 6,0
1 -1 82,2
MS2N04 44,0 | 55,5 82 83,5 185,5 215,5| 177 88,0
1,5 -] 81,5
1 0,5| 82,2
MSMO031 43, s 135,
SMO031C is 05| 815 60 3,0 99,0 35,0
1 3,0 82,2
MSMO041B 44,0 | 55,5 80 53,0 112,0 149,01 177 88,0
50 1,5 3,0| 81,5 73 46,5 M8 16,0
1 -| 82,2
MS2N04 82 83,5 185,5 215,5
1,5 -| 81,5
MS2NO05 1 3,0|1117,2(56,0| 77,0 96| 85,5 203,0 233,0| 245 116,0
1 3,0(117,2
MSM041B 80 53,0 112,0 149,0 95
2 3,0(116,2
1 3,01117,2
MS2N04 82 83,5 185,5 215,5 88
63 2 3,0(116,2|56,0| 77,0 245 116,0| 56,5 M8 16,0
1 3,0(117,2
MS2NO05 98 85,5 203,0 233,0
2 3,01116,2 95
MS2N06 1 -1117,2 116 98,5 226,0 259,0
1 3,0(116,2
MS2NO05 56,0 77,0 98 85,5 203,0 233,01 245 116,0
2 3,0(117,2
100
8o MS2N06 ! 251497 116| 98,5 226,0| 259,0 72,0 | M10 160
2 2,5(151,4|77,0|102,0 ’ ’ | 324 160,0
MS2NO7 1 6,0|149,7 140| 110,0 292,5 292,5 110
1 2,5|149,7
MS2N 11 ) 226, 259,
S2N06 5 251514 6 98,5 6,0 59,0
100 77,01102,0 324|119 | 160,0| 89,0 | M10 16,0
1 3,0 149,7
MS2NO7 5 3.0|151.4 140| 110,0 292,5 292,5
1 3,0(174,7
MS2NO7 140| 132,0 352,0 387,0 143
1,5 3,0(175,6 89,0/ | M12/
100XC 1 2001747 89,0|113,5 375 197,0 1400 | M16 24,0
MS2N10 15 4.0|175.6 192 | 166,0 410,0 410,0 145

" Nzo ultrapassar a profundidade de aparafusamento max. permitida para roscas "M"
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Fixacao

AAo fazer o pedido de um EMC com flange, motor e fixagdao de pé ou ponta do eixo articulado no chao, o fornecimento
é feito totalmente montado. Se for necessario montar esses elementos de fixacdo posteriormente no fundo do cilindro,
o flange devera ser desmontado.
Para isso, observar o "Manual de montagem EMC" que pertence ao produto, R320103102.

Os elementos de fixagcdo para montagem sdo montados na extremidade traseira da transmissao por correia. Os parafusos
fazem parte do fornecimento dos elementos de fixacao.
Antes da montagem dos elementos de fixacao, remover os pernos roscados na transmissao por correia.

Exemplos
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Elementos de fixacao

Cabeca articulada, com rosca fémea
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Grupo 2
Opcao 01
Aco galvanizado

Grupo 2
Opcao 07

Aco inoxidavel

@G, SW
7V Y]
i u{ ; ] « |
L Le Ay
EMC Numero do material Dimensées (mm) m
AQO An Ay| Cg| 9Cy En Ey | Kk Lg SW z
galvanizado |Aco inoxidavel min. H7 -0,1 max. ©) (kg)
32 R349938500 |R349951600 19 15| 43 10 14(11,5 (10,5) |[M10x1,25 14 17| 4 (7)| 0,070 (0,10)
40 R349938600 |R349951700 22118 (16)| 50 12 16 12,5 (12) [M12x1,25 16 19| 4 (7)| 0,105 (0,12)
50
63 R349938700 |R349951800 29 24| 64 16 21 15,5 (15) (M16x1,5 21 241 4 (8)| 0,210 (0,23)
80
J00 | R349938900 |R349951900 34130(33)| 77| 20 25| 18,5 (18)|M20x1,5 25|30 (32)| 4 (8)| 0,380 (0,42)
100XC [R349951500 |R349952000 60 (53)| 56 (53)|125| 35| 43 (35) 32 (24) |M36x2 40 (37)| 50 (-)| 4 (6)| 2,000 (1,40)

Valores do grampo para modelo "A¢o inoxidavel"
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Elementos de fixacao

Porca sextavada Grupo 2 Grupo 2

Uma unidade contida no fornecimento do EMC Opgao 05 Opcéao 06
Aco galvanizado Aco inoxidavel

EMC Numero do material Dimensées (mm) m
Aco galvanizado Aco inoxidavel Kk Kx Ky (kg)

32 1823A00020 2990600303 M10x1,25 17 6 (5) 0,010

40 1823A00021 2990600304 M12x1,25 19 6 0,012

50

3 1823300030 2990600305 M16x1,5 24 8 0,017

80

100 1823300031 2990600308 M20x1,5 30 10 0,030

100XC | 8103190414 2990600316 M36x2 55 (50) 18 (16) 0,175 (0,15)

Valores do grampo para modelo "A¢o inoxidavel"

Cabeca articulada com rosca fémea
Material: Aco galvanizado Opcao 02
<9C L
| [
_ 7=
@ Sy &
V g —
Le
Er Ce
ST T,
Nl =1
EMC Numero do material | Dimensées (mm) m
B. ce| @ck cL Cm| @Dy Er | Kk L Le
ell (kg)
32 R349939100 26 40 10 20 10 18 12 |M10x1,25 15,0 20 0,10
40 R349939200 31 48 12 24 12 20 14| M12x1,25 18,0 24 0,15
50
P R349939300 39 64 16 32 16 26 19| M16x1,5 24,0 32 0,35
80
700 | R349939500 50 80 20 40 20 34 20 | M20x1,5 30,0 40 0,70
100XC | R349951000 80 144 35 70 35 60 57 | M36x2 54,5 72 1,40
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Acoplamento de compensacao com placa de fixacao
Material: Aco galvanizado Opgcéo 03
oD,
SW H
T "
(N ([Jl
=/ \ »
< & g @@
N
(7R {\, a
7 /S
E2 T2
Ay
EMC Numero do |Dimensées (mm) m Fmax
material
Aq Ay | @D | @Dg| ZD7 Eq Es| H1| H|Kk SW| T, Folga (min./max)
H11| H13| H13 < axial| radial| (ke) (N)
32 R349939700 | 60| 37| 20| 6,6 11[36+0,15|23+0,15| 15|24 |M10x1,25| 17| 7 0,30 | Frax emc
40 R349939800 | 60| 56| 25| 9,0| 15[42+0,20|38+0,20(20(30|M12x1,25| 19| 9 0,40 | Frax evc
50 Fmax EMC
——1R349939900 | 80| 80| 30|11,0| 1858:0,20|58+0,20|20(32|M16x1,5 | 24|11| 04-0,8 | 1,9-2,3 | 0,90 ———
63 Fmax EMC
80—R349940100 90| 90| 40| 14,0/ 20]|65+0,30| 65+0,30|20|35|M20x1,5 | 36|13 1,15 Frmex evic
100 : = = X5 128 000
100XC | R349951100 | 125(125| 60| 18,0| 26 90+0,30 | 900,30 | 30 | 55 | M36x2 50|17]|0,4-0,95| 2,8 -3,4 | 3,40| 44000

Acoplamento de compensacao
Material: Aco galvanizado Opgdo 04

SW,

4

F

& a

5 18

L
SW, 4>\>3¢
*% L
R Compensacao angular **) Compensacao radial
EMC |Nuimero do |Dimensdes (mm) m Fmax
material By| @D;| D,|@D3| F|Kg L| Ly| L3/ SWq|SW5|SW3|SW,4| Ry|Folga (kg) (N)
+2 +1 axial
32 R349937900 6 22 32| 14| 23|M10x1,25 745| 23| 7,5 19 12 17 30| 0,7|0,06-0,5]0,21| Frax EmC
40 R349938000 7| 22| 32| 14| 22|m12x1,25 | 75,0 24|13,0] 19| 12| 19| 30| 0,7|0,05-0,5(0,21| Frax £emc
50 Fmax EMC
——— R349938100 8 32| 45| 22| 30|Mi16x1,5 103,0f 30| 9,0 30 20 24| 41| 1,0/0,05-0,5|0,65 —————
63 10 300
80

WR349938300 10 32| 45| 22| 40|M20x1,5 119,0| 40| 19,0 30 20 30| 41| 1,0{0,05-0,5|0,68| 10300
100XC | R349950900 18 80| 80| 38| 86|M36x2 241| 72118,2 50 36 55 75 1,5/ 0,06-0,2|5,40| 15000

Folga radial 0 -2 mm
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Elementos de fixacao

Rolamento para ponta do eixo articulado
Material: Aco galvanizado com conector fémea de bronze sinterizado Fornecimento em par Opgéo 03 i Opgdo 03

F x 45°
N
[y
[
AN
oD,
I ]
LE N /f\\ OJ u‘j‘
N N4
A
Bi

Indicagcdo: Rolamento para ponta do eixo articulado para sobrecarga vertical; se @ F,ax nNdo for respeitada, é preciso
providenciar o fecho de molde

EMC Numero do Dimensées (mm) a°Fmax
material A B4 B, B, c| @Dq 2D, @D3| Fx45° Hq H, T3
0,2 f8 H7 H12 H13 *0,1| -0,4
32 R349940900 32 46| 18,0 15| 10,5 12 6,6 11 1,0 30 15 6,8 180
40 180
—— R349941000 36 55| 21,0 18| 12,0 16 9,0 15 1,6 36 18 9.0
50 180
63 110
80— R349941200 42 65| 23,0 20| 13,0 20 11,0 18 1,6 40 20| 11,0 —70
100 80
———  R349941400 50 75| 28,5 25| 16,0 25 14,0 20 2,0 50 25| 130———
100XC 30
Ponta do eixo articulado para tampa (apenas para montagem na vertical do EMC)
Material: Ferro fundido galvanizado com grafite esferoidal. Parafusos de fixacdo inclusos no fornecimento. Belalhiil] R/l
Ty
— — —
<Q>/' © e ]
Q“\\\ N
o v s 5 ole
\<:;f// } - ® \+/ ®
(AR 7\
7/ N *
TG ‘ TL ‘ |_1
UW TK
EMC Numero do Dimensdes (mm) m
material ep| @p,| 2D, Ly T Te T« T ™ Uw
H11 e9 +0,2 h14 h14 (kg)
32 R349940300 30 6,6 11 7,5 12 32,5 16 12 50 48 0,29
40 R349940400 35 6,6 11 7,5 16 38,0 20 16 63 56 0,50
50 R349940500 40 9,0 15 10,0 16 46,5 24 16 75 65 0,70
63 R349940600 45 9,0 15 10,0 20 56,5 24 20 90 75 1,10
80 R15615A001 55 11,0 18 16,0 20 72,0 28 20 110 100 1,50
100 R15616A001 65 11,0 18 25,5 25 89,0 38 25 132 120 2,70
100XC | R15617A001 75 13,5 20 25,5 25 89,0 38 25 132 120 3,88
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Ponta do eixo articulado, para chao
Material: Aco galvanizado. Parafusos de fixacdo inclusos no fornecimento. Opgcéo 01 M Opcéo 03
B-B
Ty L,
E Ls
Ly
B—1 La 7-L24
] N
o N ‘ #. |||
[ I
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T ©, JJC—D)" /Jw_“'_ T
. 5 )J 7_?

> O : 61
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m e Rﬂm |
EMC Numero do Dimensdes (mm) m
material 2D| 2D, L L, L, Ls L, Ls T Te| Tm T, E| R|SW
H13| h7 +0,5| $0,2| #0,2| %0,5| #0,5| *0,5 $0,3| 20,2| 20,5 (kg)
32 R15611B013 6,6 12| 115 25| 5,5| 14,0/ 9,5| 15,5 22| 32,5| 90 12 60| 10| 6| 0,472
40 R15612B013 6,6 135 28| 6,5| 150| 10,5| 17,5 28| 38,0/ 100 65| 10 0,657
16 16 6
50 R15613B013 9,0 151 31| 7,5| 16,0 11,5| 19,5 28| 46,5| 116 86| 10 1,141
63 R15614B013 9,0 173 35| 7,5| 16,5| 11,5 23,5 35| 56,5| 130 90| 10 1,468
80 R15615B013 11,0 ST 36| 7,5| 16,5 11,5| 24,5 38| 72,0| 150 2005 10| ® 2,079
100 R15616B013 11,0 25| 233 38| 7,5| 16,5 11,5| 26,5 38| 89,0| 180 25| 125| 10| 12| 2,725
100XC |R15617B013 13,5 25| 253 44| 75| 16,5 11,5 32,5 45| 89,0 200 25| 140| 11| 12| 4,480
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Elementos de fixacao

Fixacao do flange
Material: Aco galvanizado. Parafusos de fixacdo inclusos no fornecimento.

A P
% i i
0\ S
|l w ol G 0
D= \J
~ a - N
8 Z.A ® wy 4
L R
Me L¢ Tar
E
EMC Numero do Dimensées (mm) m
material op| @p,| @D, E| @Fg Ly M R Tr Ter Ur
H11 H13 H13 max. +0,1 *0,2 *0,2 0,2 0,2 (kg)
32 R349942100 30 6,6 11 50 7,0 4,5 10 32 64 32,5 80 0,3
40 R349942200 35 6,6 11 55 9,0 4,5 10 36 72 38,0 90 0,4
50 R349942300 40 9,0 15 65 9,0 6,0 12 45 90 46,5 110 0,8
63 R349942400 45 9,0 15 75 9,0 6,0 12 50 100 56,5 125 1,0
80 R15615A002 55 11,0 18 100 12,0 9,0 16 63 126 72,0 154 1,7
100 R15616A002 65 11,0 18 120 14,0 9,0 16 75 150 89,0 186 2,4
100XC | R15617A002 75 13,5 20 120 17,5 12,6 24 75 150 89,0 186 3,0
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Fixacao de pé para montagem na tampa ou Fixacao de pé com anel de centragem para
transmissao por correia montagem no chao

Material: Aco galvanizado Material: Aco galvanizado

Parafusos de fixagao inclusos Parafusos de fixagdo inclusos

no fornecimento no fornecimento

EMC 32 - EMC 50 EMC 63 - EMC 100XC EMC 32 - EMC 50 EMC 63 - EMC 100XC
EMC Numero do material m (kg) EMC Numero do material m?) (kg)
32 R15611B105 0,166 32 R15611B104 0,172
40 R15612B105 0,246 40 R15612B104 0,252
50 R15613B105 0,459 50 R15613B104 0,465
63 R15614B105 1,038 63 R15614B104 1,047
80 R15615B105 1,952 80 R15615B104 1,962
100 R15616B105 2,793 100 R15616B104 2,805
100XC R15617B105 4,147 100XC R15617B104 4,165

Dinclusive peso do anel de centragem
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-7¢ i Zi)
Dy
EMC Dimensdées (mm)
A Arq 2D, 2D, ZD; E E, L| Li| Tr| Tre T, ™
+0,5 +0,5 H13 H7 H13 0,5 0,5 *0,1 0,5
32 30 6 6,6 30 6,6 79 57,5 34 18 65 - 32,5 47
40 30 7 6,6 35 9,0 90 71,5 45 18 75 - 38,0 53
50 35 8 9,0 40 9,0 110 93,5 60 21 90 - 46,5 65
63 50 12 9,0 45 9,0 120 98,5 60 21 100 20 56,5 75
80 62 13 11,0 55 11,0 153 129,5 82 27 128 25 72,0 95
100 72 15 11,0 65 14,0 178 140,5 82 27 148 30 89,0 115
100XC 90 21 13,5 75 17,5 188 156,5 99 33 158 45 89,0 115
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Elementos de fixacao

Fixacao em garfo
Pinos e parafusos de fixacdo inclusos no fornecimento Opgdo 07
‘ E ‘ aCp
1 =3
@ e [L
w 2 \D
.
@ © [
Cs ! L
Us F
Vo *J Mg
EMC Numero do Dimensdes (mm) m Fmax
material Cs 2Cp E FL L Mg Te Us Vg
H14 H9 max. 10,2 min. 10,2 h14 (kg) (N)
32 R3499457001) 26 10 49 22 12 10 32,5 45 50,0 0,09 Frax emc
40 R3499458001) 28 12 53 25 15 13 38,0 52 57,0 011  Fraeeme
50 R3499459001) 32 12 63 27 15 13 46,5 60 65,0 0,18  Frax eMc
63 R3499460001) 40 16 73 32 18 17 56,5 70 76,0 0,25 10 900
80 R3499461001) 50 16 98 36 20 17 72,0 90 96,0 0,51 13100
100 R3499462001) 60 20 115 41 25 18 89,0 110 117,0 0,70 16 400
100XC | R15617B0262) 90 30 177 55 35 31| 1400 170| 180,5 2,14 Fom emc

" Material: Aluminio
2) Material: Ferro fundido com grafite esferoidal, galvanizado

Flange giratorio Grupo 6
Opcao 02

Parafusos de fixagdo inclusos no fornecimento

| — Bw
Mg 7
GO
i =
&N o Ry
O] \ S -
A .
Ml o) J
il \@ e/ |
’—# - TG -—
L E
F N
EMC Numero do Dimensdes (mm) m Fmax
material Co 2D D4 E Ew FL 1 L Lq Mg Tg | DIN 912
H9 H11| H13 -0,2/-0,6 +0,2 | ¥0,5| min. | min. | max. +0,2 (kg) (N)
32 R349948100%) 10 30| 6,6| 48 26 22| 5,55 12| 4,5 10 32,5 | M6x18 0,08 | Frax EMC
40 R3499482001 12 35| 6,6| 53 28 25| 55| 15| 4,5 12 38,0 | M6x18 0,11 | Frnax EMC
50 R349948300%1) 12 40| 9,0| 63 32 27| 6,5 15| 4,5 12 46,5 | M8x20 0,17 | Frnax emc
63 R349948400%) 16 45| 9,0 73 40 32| 6,5 20| 4,5 16 56,5 | M8x20 0,27 | 10900
80 R3499485001) 16 451 11,0 98 50 36| 10,0 20| 4,5 16 72,0 | M10x20 0,50 | 13100
100 R349948600%) 20 55| 11,0 115 60 41| 10,0 25| 4,5 20 89,0 | M10x20 0,77 | 16400
100XC | 18270048672 30 65| 13,5| 180 90 55| 10,0 35| 7,0 31| 140+0,3 | M16x50 2,60 | Frax emc

1 Material: Aluminio
2) Material: Ferro fundido com grafite esferoidal, galvanizado
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Cavalete de apoio
Material: Ferro fundido galvanizado com grafite esferoidal. Sem parafusos de fixacao Opg¢io 01
G E
AA [T 2 ‘%7
——
2l
[
=1 . I [
o Hg
Ly
71 sl -
é 2D Te I
Un S
L
© 9 ©
) r\L(T
AT &2 T,
EMC Numero do Dimensdes (mm) m
material Br| Br| Zck| opD| @Es| Em| G| 2Hs| L| | Pu|l Ral T| Te| u.| ug
H9| H11| H13| -0,2 H13 | *0,2 Js15 | Js14 Js14 (kg)
-0,6
32 R349947500 10,0 8 10 - 10 26| 21 6,6 - 10 32 18| 4 38| 51 31 0,20
40 R349947600 11,0| 10 12 - 10 28| 24 6,6 -1 12 36 22| 4 41| 54 35 0,30
50 R349947700 13,0 12 12 - 11 32| 33 9,0 -| 16 45 30| 6 50| 65 45 0,50
63 R15614A017 15,0 12 16 10 11 40| 37 9,0| 17,5 16 50 35| 6 52| 67 50 0,85
80 R15615A017 15,0| 14 16 10 15 50| 47 9,0 20,0 | 20 63 40| 6 66| 86 60 1,40
100 R15616A017 19,0 15 20 10 15 60| 55| 11,0| 25,0| 20 71 50| 6 76| 96 70 1,90
100XC | R15617A017 31,5| 25 25| 12 26 90| 97| 14,0|44,0| 36| 115 88| 17| 118|156 126| 1,90
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Elementos de fixacao

ooy
Pinos e parafusos de fixacdo inclusos no fornecimento Sl el [efiam s
Ce
Ca ° Ly 5
f/:’\\ ﬁ N\ L "
W ) 51 F .| ©
. — | NN
0] k] r 1
S TETEL 8 R ) *
/:1—’@ X s
\\: J R
T L1y
Lol
Fu
EMC Numero do Dimensées (mm) m Fmax
material Bz| Cr| Cg| Cp| 2D3|@Ds| @D| E| Fm| Li| La| Ly1| Ra|Sr| T Te | DIN 912
+0,2| F7|D10|d12 +0,2 | +0,5| +0,5| -0,5 +0,2| 0,2 (kg) (N)
32 R349945100V | 3,3| 10| 14| 34| 6,6| 11| 30| 49| 22| 45| 55|16,5| 17| 11| 3| 32,5[M6x18 | 0,22 Frnax emc
40 R3499452001) | 4,3| 12| 16| 40| 6,6 11| 35| 55 25| 4,5| 5,5|18,0| 20| 12 4| 38,0 M6x18 0,29 | Frax eMc
50 R3499453001) | 4,3| 16| 21| 45| 9,0 15| 40| 67 27| 4,5| 6,5|23,0( 22|15 4| 46,5 M8x20 0,49 | Fmax eMc
63 R349945400V) | 4,3| 16| 21| 51| 9,0 15| 45| 77| 32| 4,5| 6,5|23,0| 25| 15 4| 56,5 M8x20 0,68| 14 500
80 R3499455001) | 4,3| 20| 25| 65| 11,0 18| 45| 97 36| 4,5|10,0|27,0| 30| 20 4| 72,0/ M10x20 | 1,39| 17 800
100 R3499456001) | 4,3| 20| 25| 75| 11,0 18| 55|117| 41| 4,5|10,0|27,0| 32| 20 4] 89,0 M10x20 | 2,04 | 22900
100XC | 18270016002 | 6,3| 35| 43| 122| 18,0 26| 65[180| 55| 10,0|10,0| 45,0| 46| 26 6] 140,0 | M16x50 | 2,13 | Fhax EMC

" Material: Aluminio (forjado)
2) Material: Ferro fundido de grafite esferoidal galvanizado
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Articulacao de rétula
Parafusos de fixacdo inclusos no fornecimento Opgéo 04

E
Tg
4
2> | @) 7
| !Q‘J ]
w| O = +—— ——-— ur
.."Q.l lf‘i
A4 N,
EMC | Numero do Dimensdes (mm) m Fmax
material @cy| 20| @p,| E| En| Er| Eu| F| H| | ]| R| Te|DINO12
H7| H13| H13 -0,1 -0,2 min. 10,2 (kg) (N)
32 R3499469001 10| 66| 11| 47| 14| 15| 10,5| 22| 9,0| 55| 86| 12| 32,5|M6x18 | 0,21| Fumax emc
40 R349947000Y 12| 66| 11| 53| 16| 18| 120 25| 90| 55| 42| 15| 38,0|[M6x18 | 0,28] Fiaxemc
50 R3499471001 16| 90| 15| 65| 21| 20| 150 27|105| 65| 48| 19| 46,5[M8x20 | 0,43| Fiax enc
63 R3499472001 16| 90| 15| 75| 21| 23| 150| 32|105| 65| 55| 21| 56,5/M8x20 | 0,68 14500
80 R3499473001 20| 11,0 18| 95| 25| 27| 180| 36|140[ 10,0 70| 24| 72,0|Mi0x20 | 1,21| 17800
100 | R3499474000 20| 11,0 18|115| 25| 30| 180| 41|150[ 10,0] 80| 25| 89,0|M10x20 | 2,03| 22900
100XC | 18270016262 35| 180| 26|176| 43| 44| 30,0| 55|17,0| 10,0 130| 39| 140,0|M16x30 | 6,10| Fuax emc

1 Material: Aluminio
2) Material: Ferro fundido com grafite esferoidal, galvanizado
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Elementos de fixacao

Articulacao de rotula
Material: Ferro fundido galvanizado com grafite esferoidal. Sem parafusos de fixacdo SR

4°

40

EMC Numero do Dimensées (mm) m
material cu| con| 20| En Er| Eu| 61| Ga| Gs3|Hi| Ha| K| K L| @s

JS15| H7| H11| -1,0| max. JS14 | JS14 | max. JS14| max.| #0,2| H13| (kg)
32 R349946300 32 10| -| 14 16| 105 21| 18] 31|16| 920 38[ 51 - 66| o021
40 R349946400 36| 12| -| 16| 18] 12,0 24| 22| 35|16 90| 41| 54 -| 66| 027
50 R349946500 45| 16| -| 21| 21| 150| 33| 30| 45|23[11:20] 50| 65 -| 90| 050
63 R15614A018 50 16| 10| 21| 23| 150| 37| 35| 50|23|11:t0| 52| 67| 175| 90| 061
80 R15615A018 63| 20| 10| 25| 28| 180| 47| 40| 60|32|12:15] 66| 86| 20,0| 11,0| 1,14
100 |R15616A018 71| 20| 10| 25| 30| 180| 55| 50| 70|33|13t5| 76| 96| 250 11,0 1,56
100XC | R15617A018 115| 35| 12| 43| 44| 280| 97| 88| 126|70|17:25| 118| 156 44,0| 140| 6,64
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Fixacao em garfo com pino de carga Grupo1 [l Grupo 5
Opcao 02 M Opcao 10

Si
C
e o«
/ /7 r—é N
oW e
Il P
E E
I SA
@D,
(7 I\
S f |V/
F o
[a)
I I s
(7N Y gl
NS4 N
Ta
EMC |Numero do Dimensées (mm) m Fmax
material Cs| Cp|2D,|2D,|2D;|2D,| E| Fu| K. Le| Sa|l S.|Sk| T Te | DIN 912
D10| d12 f8 0,2 min. 0,2 0,2 (kg) (N)
32 R15611B0211) 14| 34| 28| 10| 6,6 11| 49| 22| 4,5 11,5 31,5| 48| 11 3| 32,5|M6x18 | 0,372 Fax emc
40 R15612B0211) 16| 40| 28| 12| 6,6 11| 55| 25| 4,5 12,0| 31,5| 54| 12 4| 38,0(M6x18 | 0,485|F .y emc
50 R15613B0211) 21| 45| 28| 16| 9,0 15| 67| 27| 6,0 14,0| 31,5 64| 15 4| 46,5|M8x20 | 0,721 Fpay emc
63 R15614B0211) 21| 51| 28| 16| 9,0 15| 77| 32| 6,0 14,0| 31,5 72| 15 4| 56,5|M8x20 | 1,025| 14 500
80 R15615B0211) 25| 65| 28| 20| 11,0 18| 97| 36| 6,5 16,0| 31,5 74| 20 41 72,0M10x20 | 1,829| 17 800
100 |R15616B0211) 25| 75| 28| 20| 11,0 18|117| 41| 6,5 16,0| 31,5 84| 20 4| 89,0M10x20 | 2,866| 22 900
100XC|R15617B0212) 43| 122| 35| 35| 18,0 26|180| 55| 10,5 35,0 35,5/ 135/ 26 6| 140,0|M16x50 | 2,994|F .y evc

) Material: Aluminio (forjado)
2) Material: Ferro fundido de grafite esferoidal galvanizado

Instrucoes de montagem
Observar sentido da forca, ver também o sensor de forca

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03



62  Cilindro eletromecanico EMC | Elementos de montagem e acessorios

Elementos de fixacao

Flange giratdrio para pino de carga

Material: Aluminio

Grupo 6
Opcao 05

Ex O
< L]
VA R
— —] == %uzj
E D[] !
To R
| L
10 9]
it 2|
EMC Numero do Dimensées (mm) m
material ZCy 2D, FL H Er Ey 1, E/E, Ta| R4/Ry|DIN 912
H7 H13 0,2 0,5 +0,2| 0,2 0,5 +0,5 (kg)
32 R15611B025 10 6,6 22 9,0 15 14 5,5 47| 32,5 8| M6x18 0,074
40 R15612B025 12 6,6 25 9,0 18 16 5,5 53| 38,0 8| M6x18 0,109
50 R15613B025 16 9,0 27| 10,5 20 21 6,5 65| 46,5 10 | M8x20 0,181
63 R15614B025 16 9,0 32 105 23 21 6,5 80| 56,5 10 | M8x20 0,257
80 R15615B025 20 11,0 36| 14,0 27 25| 10,0 95| 72,0 13| M10x20 0,493
100 R15616B025 20 11,0 41| 15,0 30 25| 10,0 115| 89,0 13| M10x20 0,747
100XC | R15617B025 35 18,0 55| 17,0 44 43| 10,0 176 | 140,0 20 [ M16x40 2,238
;.
Acessorios
Parafuso de fixacao para tampa
Material: resistente a corrosao
C .
<(L o w
EMC Numero do Dimensdées (mm)
material A B c D E
32/40 R15610A015 M6 20,6 5,6 SW 10 13,5
50/63 R15610A016 M8 24,0 8,0 SW 13 18,0
80/100 R15610A017 M10 29,0 8,5 SW 16 22,0
100XC R15610A018 M12 36,0 10,0 SW 18 25,0
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Acessorios

Conexao do sistema de lubrificagao central
Uma unidade incluida no fornecimento na opcao de lubrificacdo LCF (Preparado para sistema de lubrificacdo central para
graxa liquida).

\s

)
S

I ) 7
| | s -
Y Ls
=
G
Numero do | Material G para Dimensdes (mm) m
material mangueira SW L, L Ls Ly L B D, (8)
R913031697 | Latdo quimicamente niquelado
(para opcao de carcaga)
Padrao e IP65)
M6 AD4(4/2) 10| 17,8 8,5 5 17,5 21,5 8,5 8,8 10
R913031717 | Ago resistente a corrosao
1.430/1.4307
(para opcéo de carcaga IP65+R)
Caracteristicas
— O-ring segmentado — Temperatura =20 a +120 °C
- Vedacgoes FPM — Faixa de pressao de servigo -0,95 a 24 bar

Instrucées de montagem

Para a conexdao do EMC ao sistema de lubrificagao central,
remover o bico de lubrificacdo padrao da carcaca e substituir
pela conexdo para o sistema de lubrificacdo central.

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03




64  Cilindro eletromecanico EMC | Elementos de montagem e acessorios

Sensor de forca

Pino de medicdo de forca Se sua aplicacao exigir uma medicao precisa das forcas, ha

uma versao do mancal de garfo com pinos de carga

a disposicao. Essa opgao pode ser escolhida na
extremidade da biela do émbolo na conexao na

cabeca articulada ou na transmissao por correia.

Gracas a tecnologia de medidores de tensao, os transdutores
de forca sdo muito robustos e estaveis em longo prazo. Os
transdutores atendem a norma EN 61326 de
compatibilidade eletromagnética (CEM) e sdo
dimensionados como transdutor de tracdo/pressao.

Indicacao

Nao é permitido cravar ou afundar o pino. S6 pode ser
inserido manualmente.

O pino néo é adequado para absorver torques. Como

0 pino padrao, é travado em um lado da fixagdo por garfo
contra tor¢cdo com o anel de trava fornecido e pino retentor
axialmente.

Fixacdo em garfo com pino de carga

Para uma regulagem de forca no nivel do regulador,
é necessario providenciar um elemento de controle com
entrada analdgica.

Sinal de saida 4 - 20 mA, faixa de medi¢ao reduzida
Dados técnicos do pino de carga e certificacado de inspecado possivel sob consulta.
Especificacoes de medicao

Material aco inoxidavel , . =
¢ Dados técnicos do cabo de conexao
Tipo de protecao IP65
C i t 5
Dureza (faixa de carga) 38 HRC omprimento m
Mecanica Tensao nominal 250V
C t inal 4 A
Carga de trabalho 150% da MB orrente nomina
Saida d t |
Carga de ruptura 300% da MB aida do conector angurar
Precisao 10 tipo de conexao conector fémea, M12, 4 polos
Sem linearidade £0.5% da MB 20 tipo de conexao extremidades livres
+0,9%
Reprodutibilidade +0,25% da MB Tipo de cabo PUR preto, blindado
Histerese 20.2% da MB Compativel com corrente de arraste| sim
+0,2%
Secdo t Ld b 4x0,34 2
Derivacao de temperatura do ponto zero | +0,05% da MB/K. €¢ao transversat do cabo X mm
Diametro d bo D 5,9 +0,2
Derivacao de temperatura acima da +0,05% da MB/K. tametro do cabo mm
Faixa de medicdo Raio de curvatura estatico >10xD
Temperatura compensada +10 ... +40 °C Raio de curvatura dinamico >5xD
- > Mi
Temperatura de operacédo -20...+60 °C Ciclos de curvatura z 10
Temperatura ambiente fixa -25...+80°C
Especificacdo elétrica Temperatura ambiente variavel -40 ... +80 °C
Sinal de saida OkN | 00,03 V Tipo de protegao IP65
Sinal de saida MB |-10...10V 0,2V Cabo de conexao no fornecimento
Tensao de alimentacao 24V £2 V
Tara (funcao de definicdo como zero) 7,2..24V
Corrente de alimentacao 25 mA (24 V)
Largura de banda 2,5 +0,2 KHz MB - Faixa de medicio
Conexao Conector M12x1 MB/K. =  Faixa de medicao por Kelvin
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Caracteristicas

Medidas/Numeros de
material

Diagrama de conexio

Pino de medicao de forca
1 Alimentacéo (+)

Tara

GND

Saida

Alocacao interna

a b wN

Cabo de conexao

1 brn =marrom,
alimentacao (+)

2 wht=branco, tara

blu =azul, GND

4 blk = preto, saida

w
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» Para forcas de tragdo e pressao » Grande resisténcia a choques e vibragoes
» Resisténcia a corrosao » Para medicoes dinamicas ou estaticas
Versdo em acgo inoxidavel » Boa capacidade de reproducao
» Amplificador integrado » Montagem simples
» Pequena curva de temperatura
» Grande estabilidade no longo prazo
Je b
Ja d c
|
|
Y | Ve T
N — i gy w1}
|
i
EMC Numero do Dimensdées (mm) Faixa de Incerteza na
material medicao medicao
(Pinos de Pag b c d Ze (kN) (kN)
carga)?!
32 R15611A007 10 83 43,5 35 28 1,3 + 0,007
40 R15612A007 12 89 49,5 35 28 5,0 + 0,025
50 R15613A007 16 99 58,0 35 28 8,0 +0,04
63 R15614A007 16 107 66,0 35 28 16,0 + 0,08
80 R15615A007 20 109 67,5 35 28 22,0 +0,11
100 R15616A007 20 119 77,5 35 28 45,0 +0,23
100XC | R15617A007 35 170 124,5 35 35 56,0 + 0,28
1 com cabo de conexao
0a-10V
0a+10V

¢
I
(;
e

)
MM%U

?

Sinal de saida dependendo da direcdo da carga

Diagrama de conexao do pino
de medicao
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Sistema de comutacao

Perfil do sensor

1 Aro de fixacdo
Perfil do sensor

3 Ranhura para perfil do
sensor (do lado contrario
do bico de lubrificagcdo)

4 Bocal de lubrificacao

Numero de aros de fixacao

Calculo de comprimento
Perfil do sensor

I <=1
_‘l" ,,,,,,,,,, |
| ]
’_/
Ly
L
EMC Numero do material Tamanho | Dimensdes (mm)
Aro de fixacdo | Perfil do sensor :)AXS.: Ls L1 L L L Ls| Le
(mm)
12x5 68
32 R15611B022 12 x 10 72 56,5 12,5 25
16 x5 67
40 R15612B022 16 x 10 76| 62,5 | 12,5 | 25
16 x 16 92
20x 5 62
50 R15613B022 20 x 10 81| 74,5 12,5 26
20x20| 100
25x5 66
63 R15614B022 25x 10 85| 84,5 | 12,5 | 26
R15610A009 25x25 | 117 01| 7 |15
32x5 70
32x10 94
80 R15615B022 32 x 20 102 104,5| 12,5 26
32x32 137
40x 5 68
40 x 10 82
100 R15616B022 20 x 20 100 124,0| 12,5 31
40 x 40 155
50 x 10 129
100XC | R15616B022 50x20 | 151 124,0| 12,5 | 31
Comprimento do perfil do sensor (mm) Numero de aros de fixacao
<500 | 2
<900 | 3
<1200 |4
<1500 |5

Comprimento do perfil do sensor = sq + Lg.
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Smax = Deslocamento

maximo (mm)




Elementos de montagem e acessorios| Cilindro eletromecéanico EMC 67

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03



68  Cilindro eletromecanico EMC | Elementos de montagem e acessorios

Sistema de comutacao

Interruptor magnético

Desenho dimensional

1) Conexao

1 2 3 ‘ 2) Parafuso de fixagdo
I | 3) LED indicador
{ o) o 4) Posicdo do elemento do sensor: 2 mm
5.
2 3 1 marrom (+)
< A \p ) 3 azul (-)
,/ .
Va H il 4 preto (sinal)
(/ 24
\, 4
\
N —
) 1 3
37
Esquema de conexao
R913037444 R913037443
R913037446 R913037445
..... ] —
IR -~ —3ml 1 O 1 _‘
.I ol E R L+ ; R ‘
blk] 4 NO - ‘ bikj 4 NC Prp N 4-‘
blu| 3 |
u; .
| 4_33_?? i . ‘ .
i &2 | g =
———— _— s . I |, | )
NPN - NO ‘]7 NPN - NC 4-‘]7
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Caodigos de material / Dados técnicos

Utilizacao

Interruptor de fim
de curso

Interruptor de referéncia

Interruptor de fim
de curso

Interruptor de referéncia

Numero do material

R913037445

R913037444

R913037443

R913037446

Designacao MZT8-03VPO-KRDS14 | MZT8-03VPS-KRDS13 MZT8-03VNO-KRDS16 MZT8-03VNS-KRDS15
Principio de funcao magnético

Tensao de operacao 10-30VCC

Corrente de carga =200 mA

Funcao de comutacao

PNP/contato de
abertura (NC)

PNP/contato de fecho
(NO)

NPN/contato de
abertura (NC)

NPN/contato de
fecho (NO)

Tipo de conexdo

Cabo 0,5m e conector M8x1, 3 polos com aparafusamento serrilhado

Indicacao de funcao v
Protecao contra curto-circuito v
Protecao contra inversao de v
polaridade

Supressao de impulso de ligacao v
Frequéncia de comutacao 3 kHz
Extensdo de pulso (Off delay) 20 ms
Velocidade de aproximacdo max. 5m/s
admissivel

Compativel com corrente de arraste* v
Compativel com torcédo* v
Resistente a respingos de solda* -
Secao transversal do cabo* 3x0,14 mm?2
Diametro do cabo D* 2,9 +0,15 mm
Raio de curvatura estatico* = 5xD
Raio de curvatura dinamico* = 10xD
Ciclos de curvatura* > 2 Mio.
Velocidade de deslocamento max. 5m/s
admissivel*

Aceleracdao max. admissivel* =5m/s?

Temperatura ambiente

-30°Ca+80°C

Tipo de protecao

P68

MTTFd (conforme EN I1SO 13849-1)

MTTFd = 2 339.0 anos

Certificacoes e aprovacoes**

C€

@

LISTED

rékis

*) Dados técnicos apenas para o cabo de conexao (0,5 m) integrado no sensor magnético. Ainda mais desempenho, por exemplo,

para o uso em uma esteira porta-cabo, é oferecido pelos cabos de extensdo (consulte as proximas paginas).

**) Para esse produto nao € necessario um certificado para entrada no mercado chinés. Se necessario, é possivel exigir

o documento "Sales Information CCC".
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Sistema de comutacao

Extensoes
Confeccionadas unilateralmente

Esquema de conexao il )—I—
! é 1 marrom (+) =4 )_:_
3 azul (=) i i
4 preto (sinal) ; ;
Desenho dimensional P N
| |
Lo g
3
4 J
a b
1
ol %X
s
=kl =
75 +25
39 20
Nimeros de material
Utilizacao Cabo de extensao
Numero do material R911344602 R911344619 R911344620
Designacdo 7000-08041-6500500 7000-08041-6501000 7000-08041-6501500
Comprimento (L) 50m 10,0 m 15,0 m
19 tipo de conexao Conector fémea reto, M8 x 1, 3 polos
20 tipo de conexao extremidade livre do cabo

a) Contorno para tubo ondulado diametro interno 6,5 mm
b) Manga do cabo
c) Inscricbes no cabo conforme regulamento

Bosch Rexroth AG, R999001205/2022-03




Elementos de montagem e acessorios| Cilindro eletromecanico EMC 71
Confeccionadas bilateralmente
il — Esquema de conexio O HE
e\ L=
- 1 marrom (+) | ' | i
3 azul (-) -A-J.—-—C4 H
Desenho dimensional 4 preto (sinal) ! | ! |
|3mmt— <3 |
1 a 1
4 < = 4
3 3
—F—= | S
= REi o e =
8 = I%F_,*_U_L_ ) ] _J_]\‘/ﬁq%Eg
= |
75 +25
39 L 32
Nimeros de material
Utilizacao Cabo de extensao
Numero do material R911344621 R911344622 R911344623 R911344624 R911344625
Designacao 7000-88001-6500050 | 7000-88001-6500100 | 7000-88001-6500200 | 7000-88001-6500500 | 7000-88001-6501000
Comprimento (L) 0,5m 1,0m 2,0m 5,0 10,0

19 tipo de conexao

Conector fémea reto, M8x1, 3 polos

20 tipo de conexao

Conector reto, M8x1, 3 polos

Dados técnicos das extensoes confeccionadas unilateralmente e bilateralmente

Indicacdo de funcao

Indicacao de tensdo de servico

Tensao de operacao 10-30VCC
Tipo de cabo PUR preto
Compativel com corrente de arraste v
Compativel com torcédo v
Resistente a respingos de solda v
Secao transversal do cabo 3x0,25 mm?
Diametro do cabo D 4,1 +0,2 mm
Raio de curvatura estatico z 5xD
Raio de curvatura dinamico =z 10xD
Ciclos de curvatura > 10 Mio.

Velocidade de deslocamento max.

admissivel

3,3 m/s - com 5 m de curso de movimentacéao (tip.) até 5 m/s - com 0,9 m de curso de

movimentagao

Aceleracdo max. admissivel

=30 m/s?

Temperatura ambiente fixa ext.

-40 °C até +85 °C

Temperatura ambiente flexivel ext.

-25°Ca+85°C

Tipo de protecao

IP68

Certificacoes e aprovacgoes

(€ ® @

LISTED C

P
PE r%is

a) Contorno para tubo ondulado diametro interno 6,5 mm

b) Manga do cabo

c) Inscricbes no cabo conforme regulamento
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Sistema de comutacao

Conector

Cilindro eletromecanico EMC | Elementos de montagem e acessoérios

Desenho dimensional

Esquema de conexao Vista

r ''''''' '! Lado do conector
40,8 1=
' ' 4
- |
0 o - | |
— 1 1
Sk 0 i i . ’
R901388333 / = i i
SW9 i3-—° I
Lo a
r-—-—-—- 1
47 i 1l ms=—O i
| 2™
_—— ' : 4 3
“:‘\ o2 [ H ] 4=
. —y= — = 1 1
- i = |
M‘.}, 8= —E L | |
! = | | 1 _ 2
R901388352 i 3 mm——oO i
Lo oo 4
Codigos de material / Dados técnicos
Utilizacao Conector, individual
Numero do material R901388333 R901388352

Designacao 7000-08331-0000000 7000-12491-0000000
Versao reto
Corrente de servico por contato max. 4 A

Tensao de operacao

max. 32 V CA/CC

Tipo de conexao

Conector reto, M8x1, 3 polos,
tecnologia IDC, conexdo
roscada autotravante

Conector reto, M12x1, 4 polos,
tecnologia IDC, conexdo
roscada autotravante

Indicacao de funcao

Indicacao de tensao de servico

Secdo transversal da conexdo

0,14...0,34 mm?2

Temperatura ambiente

-25°Ca+85°C

Tipo de protecao

IP67 (encaixado e aparafusado)

Certificacdes e aprovacoes

e s @

v
RoHS
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Desenho dimensional

Esquema de conexao

43
r-—-" r-—n
. . L
4 S It .
o ¥ [ ] i I I
REie= LG
1 ' ' ' '
R911344591 3! - | ! C !3
L.—.d L.—.d
42 Fr— A 4
i N
_‘ 1 L]
. =E - 3
i L e i
Lo =
—| N - 75\ ' '
SERIE iy :
s = | |
HleHgg "= S o
R911344592 [ =] S I <1
Ll "' 3
| - 3
Lo s 4
Codigos de material / Dados técnicos
Utilizacao Adaptador
Numero do material R911344591 R911344592
Designacao 7000-42201-0000000 7000-41211-0000000
Versao reto
Corrente de servico por contato max. 4 A

Tensao de operacao

max. 32 V CA/CC

19 tipo de conexio

Conector fémea reto, M8x1, 3 polos
conexao roscada autotravante

2 X conector fémea reto, M8x1, 3 polos
conexdo roscada autotravante

20 tipo de conexao

Conector reto, M12x1, 3 polos,
conexdo roscada autotravante

Conector reto, M12x1, 4 polos,
conexao roscada autotravante

Indicacao de funcao

Indicacao de tensdo de servico

Secao transversal da conexao

Temperatura ambiente

-25°Ca+85°C

Tipo de protecao

IP67 (encaixado e aparafusado)

Certificacoes e aprovacgoes

v
RoHS

W P

LISTED N5 R(.J{'I S
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IndraDyn S - Servomotores MSM

acessorios

MOGET -
— =11
==
L=\
ﬂEI:D
ﬂ g g g
n_r_ I _ 7w
| s
" fn
=
L e -
Cq
B:
L C
Representacdo esquematica do motor
Codigo do motor |Dimensdes (mm)
A B, c, 2D ZE ZF 2 G L
h6 h7 Freio
sem com
MSM 019B-0300 38 6,0 25 3 8 30 45 3,4 92,0 122,0
MSM 031B-0300 60 6,5 30 3 11 50 70 45 79,0 115,5
MSM 031C-0300 60 6,5 30 3 14 50 70 45 98,5 135,0
MSM 041B-0300 80 6,0 35 3 19 70 90 6,0 112,0 149,0
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Versao:

» Eixo liso sem vedacdo do eixo

» Sensor absoluto de varias revolugdes M5 (20 Bit, funcionalidade de sensor absoluto apenas possivel com bateria
de backup)

Resfriamento: conveccdo natural

Tipo de protecao IP54 (eixo IP40)

Com e sem freio

Conector redondo de metal M17

vvyyYyywy

Indicacao

Os motores sao fornecidos completos com aparelhos de regulagem e controle. Mais informacdes sobre motores,
aparelhos de regulagem e comandos podem ser encontradas nos catalogos da Rexroth sobre tecnologia de acionamento
em www.boschrexroth.com/medienverzeichnis.

Dados do motor o5 Chave de cédigo Numero do
Hy ] .
Nmax MO Mmax Mbr Jm Jbr mp, My, z -‘g g material
(min=) | (Nm)| (Nm)| (Nm) (kgm?) (kgm?) (kg) (kg) § ° i
©
N [MSM 019B-0300-NN-M5-MHO R911344211
5000| 0,32 | 0,95 | 0,29 | 0,0000051 | 0,0000002 | 0,47 0,21 2 ¥ IMSM019B-0300-NN-M5-MH1 RO11344212
N [MSM 031B-0300-NN-M5-MHO R911344213
5000 | 0,64 | 1,91 | 1,27 | 0,0000140 | 0,0000018 | 0,82 0,48 2 N IMSM 031B-0300-NN-M5-MH1 R011344214
N [MSM 031C-0300-NN-M5-MHO R911344215
5000 | 1,30 | 3,80 | 1,27 | 0,0000260 | 0,0000018 | 1,20 0,50 2 ¥ IMSM031C-0300-NN-M5-MHT RO11344216
N [MSM 041B-0300-NN-M5-MHO R911344217
4500 | 2,40 | 7,10 | 2,45 | 0,0000870 | 0,0000075 | 2,30 0,80 2 N IMSM 041B-0300-NN-M5-MH1 R011344218
Combinacdo de motor-regulador Motor Regulador
recomendada MSM 0198-0300  [HCS OL.1E-W0003

MSM 031B-0300 HCS 01.1E-W0006
MSM 031C-0300 HCS 01.1E-WO0009
MSM 041B-0300 HCS 01.1E-W0013

Curva caracteristica do motor M (Nm)
(esquematica)

Mo

n (min-1)
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IndraDyn S - Servomotores MS2N

| oD

JE
-|-
|
|
|
|
[
-
7o
@l"’//
i_
|

o 0 )_r NS
J b T
C |
! @G
B:
C Lm
Representagao esquematica do motor
Dimensoes/dados do motor
Codigo do motor |Dimensdes (mm)
A B, c c, 2D ZE oF 2 G H L
ké i7 Cabo Freio
2 1 sem com
MS2N03-BOBYN 58 7,5 20 2,5 9 40 63 4.5 84 99 163 192
MS2N03-DOBYN 58 7,5 23 2,5 11 40 63 4.5 84 99 203 232
MS2N04-BOBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 162 1945
MS2N04-COBTN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 194 226,5
MS2N04-DOBQN 82 8 30 2,5 14 50 95 6,6 108 123 226 258,5
MS2N05-BOBTN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 188 218
MS2N05-COBTN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 224 254
MS2N05-DOBRN 98 9 40 3 19 95 115 9 124 139 260 290
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Versao

Eixo liso sem anel de vedacgao do eixo

Encoder Multiturn

Encoder padrao (B) em ligacdo com a conexao de 2 cabos (Interface Hiperface)

Encoder avancado (C) em ligacdo com a conexao de 1 cabo (Interface AcuroLink)

Tipo de protecao IP64

Com e sem freio

Estdo disponiveis elementos de bloqueio com conexdo de aterramento na area do flange do motor (alocagao, se necessaria)

vV vVvVvyVvVvVvyyYyepy

Indicagées:

Os motores sdo fornecidos completos com aparelhos de regulagem e controle. Mais informacdes sobre motores,
aparelhos de regulagem e comandos podem ser encontradas nos catalogos da Rexroth sobre tecnologia de acionamento
em www.boschrexroth.com/medienverzeichnis.

Dados do motor Chave de codigo Numero do material

Nmax MO Mmax Mbl’ Jm Jbr My | My,
(min™) | (Nm) | (Nm) | (Nm) (kgm?) (kgm?) | (kg) | (kg)

do motor
Freio

MS2N03-BOBYN-BMDHO-NNNNE-NN R911384765
MS2N03-BOBYN-BMDH1-NNNNE-NN R911384766
MS2N03-BOBYN-CMSHO-NNNNE-NN R911384767
MS2N03-BOBYN-CMSH1-NNNNE-NN R911384769

9000 | 0,73 | 3,46 1,8 0,000023| 0,000007 | 2,0 | 0,4

MS2N03-DOBYN-BMDHO-NNNNE-NN R911384770
MS2N03-DOBYN-BMDH1-NNNNE-NN R911384771
MS2N03-DOBYN-CMSHO-NNNNE-NN R911384772
MS2N03-DOBYN-CMSH1-NNNNE-NN R911384773

9 000 1,15 6,8 1,8 0,000037| 0,000007 | 2,0 | 0,4

MS2N04-BOBTN-BMDHO-NNNNE-NN R911384525
MS2N04-BOBTN-BMDH1-NNNNE-NN R911384526
MS2N04-BOBTN-CMSHO-NNNNE-NN R911384527
MS2N04-BOBTN-CMSH1-NNNNE-NN R911384528

6 000 1,75 5,9 5,0 0,000070| 0,000040 | 2,7 | 0,7

MS2N04-COBTN-BMDHO-NNNNE-NN R911384529
MS2N04-COBTN-BMDH1-NNNNE-NN R911384530
MS2N04-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN R911384531
MS2N04-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN R911384532

6 000 2,80 | 12,0 5,0 0,000110| 0,000050 | 3,7 | 0,7

MS2N04-DOBQN-BMDHO-NNNNE-NN R911384533
MS2N04-DOBQN-BMDH1-NNNNE-NN R911384534
MS2N04-DOBON-CMSHO-NNNNE-NN R911384535
MS2N04-DOBQN-CMSH1-NNNNE-NN R911384536

6000 | 3,85 | 18,1 5,0 0,000160| 0,000040 | 4,7 | 0,7

MS2N05-BOBTN-BMDHO-NNNNE-NN R911384539
MS2N05-BOBTN-BMDH1-NNNNE-NN R911384540
MS2N05-BOBTN-CMSHO-NNNNE-NN R911384542
MS2N05-BOBTN-CMSH1-NNNNE-NN R911384543

6000 | 3,75 | 10,6 | 10,0 0,000170| 0,000110 | 4,0 | 1,1

MS2N05-COBTN-BMDHO-NNNNE-NN R911384544
MS2N05-COBTN-BMDH1-NNNNE-NN R911384545
MS2N05-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN R911384546
MS2N05-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN R911384547

6000 | 6,10 | 20,8 | 10,0 0,000290| 0,000110 | 5,9 | 1,1

MS2N05-DOBRN-BMDHO-NNNNE-NN R911384548
MS2N05-DOBRN-BMDH1-NNNNE-NN R911384549
MS2N05-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN R911384550
MS2N05-DOBRN-CMSH1-NNNNE-NN R911384551

6 000 7,90 | 31,3 | 10,0 0,000400| 0,000110 | 7,3 | 1,1

=== === = === ]2 2o o] = = oo =] = 2] Conexdo

< ZI < Z|X¥|Z|IXZI<|Z|X¥| Z|XZ| X Z|X¥| Z|<(Z|X<| Z| X Z|<|Z|X¥| Z|<|Z|<|Z
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IndraDyn S - Servomotores MS2N

Dimensdes/dados do motor

Codigo do motor

Dimensodes (mm)

JA B, C, 2D ZE ZF 2G H Ln
ké j7 Cabo Freio

2 1 sem com
MS2N06-COBTN 116 14 50 24 95 130 9 156 156 184 202
MS2N06-DOBRN 116 14 50 24 95 130 9 156 156 224 261
MS2N06-D1BNN 116 14 50 24 95 130 9 156 156 224 261
MS2N06-EOBRN 116 14 50 24 95 130 9 156 156 264 301
MS2N07-B1BNN 140 18 58 32 130 165 11 180 180 176 230
MS2N07-COBQN 140 18 58 32 130 165 11 180 180 205 259
MS2N07-C1BRN 140 18 58 32 130 165 11 180 180 205 259
MS2N07-DOBRN 140 18 58 32 130 165 11 180 180 263 317
MS2NO07-D1BNN 140 18 58 32 130 165 11 180 180 263 317
MS2NO07-EOBQN 140 18 58 32 130 165 11 180 180 321 &7
MS2NO07-E1BNN 140 18 58 32 130 165 11 180 180 321 375
MS2N10-COBNN 196 20 80 38 180 215 14 270 270 238 298
MS2N10-DOBNN 196 20 80 38 180 215 14 270 270 296 356
MS2N10-EOBNN 196 20 80 38 180 215 14 270 270 354 414
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Dados do motor Chave de codigo Numero do material

Nmax MO Mmax Mbl’ Jm Jbr my my,
(min=) | (Nm)| (Nm)| (Nm) (kgm?) (kgm?) | (kg) | (kg)

do motor
Freio

MS2N06-COBTN-BMUHO-NNNNE-NN R911384931
MS2N06-COBTN-BMUH1-NNNNE-NN R911384932
MS2N06-COBTN-CMSHO-NNNNE-NN R911384933
MS2N06-COBTN-CMSH1-NNNNE-NN R911384934

6000 | 6,00 | 16,0 | 10,0 0,000390| 0,000110 | 6,4 | 1,0

MS2N06-DOBRN-BMUHO-NNNNE-NN R911384935
MS2N06-DOBRN-BMUH2-NNNNE-NN R911384936
MS2N06-DOBRN-CMSHO-NNNNE-NN R911384937
MS2N06-DOBRN-CMSH2-NNNNE-NN R911384938

6000 | 9,70 | 32,0 | 150 0,000650| 0,000140 | 9,0 | 1,5

MS2N06-D1BNN-BMUHO-NNNNE-NN R911384939
MS2N06-D1BNN-BMUH2-NNNNE-NN R911384940
MS2N06-D1BNN-CMSHO-NNNNE-NN R911384941
MS2N06-D1BNN-CMSH2-NNNNE-NN R911384942

6000 | 9,00 | 384 | 150 0,001400| 0,000140 | 9,0 | 1,5

MS2N06-EOBRN-BMUHO-NNNNE-NN R911384943
MS2N06-EOBRN-BMUH2-NNNNE-NN R911384944
MS2NO06-EOBRN-CMSHO-NNNNE-NN R911384945
MS2N06-EOBRN-CMSH2-NNNNE-NN R911384946

6 000 13,0 | 49,0 | 15,0 0,000890| 0,000140 | 11,56 | 1,5

MS2N07-B1BNN-BMUHO-NNNNE-NN R911384949
MS2N07-B1BNN-BMUH1-NNNNE-NN R911384950
MS2N07-B1BNN-CMSHO-NNNNE-NN R911384951
MS2N07-B1BNN-CMSH1-NNNNE-NN R911384952

6 000 7,40 | 21,0 | 20,0 0,001970| 0,000260 | 9,5 | 2,0

MS2N07-COBQN-BMUHO-NNNNE-NN R911384953
MS2N07-COBQN-BMUH1-NNNNE-NN R911384954
MS2N07-COBQN-CMSHO-NNNNE-NN R911384955
MS2N07-COBQN-CMSH1-NNNNE-NN R911384956

6 000 12,8 | 357 | 20,0 0,001200| 0,000260 | 12,0 | 2,0

MS2N07-C1BRN-BMUHO-NNNNE-NN R911384957
MS2N07-C1BRN-BMUH1-NNNNE-NN R911384958
MS2N07-C1BRN-CMSHO-NNNNE-NN R911384959
MS2N07-C1BRN-CMSH1-NNNNE-NN R911384960

6000 | 11,50 | 42,2 | 20,0 0,003050| 0,000260 | 12,0 | 2,0

MS2N07-DOBRN-BMVHO-NNNNE-NN R911384961
MS2N07-DOBRN-BMVH2-NNNNE-NN R911384962

6 000 22,0 | 73,2 | 36,0 0,00210| 0,000410 | 17,5 | 2,5

MS2N07-D1BNN-BMUHO-NNNNE-NN R911384963
MS2N07-D1BNN-BMUH2-NNNNE-NN R911384964
MS2N07-D1BNN-CMSHO-NNNNE-NN R911384965
MS2N07-D1BNN-CMSH2-NNNNE-NN R911384966

6000 | 18,90 | 84,8 | 36,0 0,005290| 0,000410 | 17,5 | 2,5

MS2N07-EOBQN-BMVHO-NNNNE-NN R911384967
MS2N07-EOBQN-BMVH2-NNNNE-NN R911384968

6 000 29,2 | 109,5 | 36,0 0,00300(0,0000410| 23,0 | 3,0

MS2N07-E1BNN-BMVHO-NNNNE-NN R911384969
MS2NO07-E1BNN-BMVH2-NNNNE-NN R911384970

6 000 25,8 | 1285 | 36,0 0,00752|0,0000410| 23,0 | 3,0

MS2N10-COBNN-BMVHO-NNNNE-NN R911384875
MS2N10-COBNN-BMVH2-NNNNE-NN R911384876

6000 | 30,2 | 70,5 | 53,0 0,00480| 0,001470 | 23,5 | 5,0

MS2N10-DOBNN-BMVHO-NNNNE-NN R911384877
MS2N10-DOBNN-BMVH2-NNNNE-NN R911384878

6000 | 51,0 | 142,0| 53,0 0,00810| 0,001470 | 34,0 | 5,0

MS2N10-EOBNA-BMAHO-NNNNE-NN R911384881
MS2N10-EOBNA-BMAH3-NNNNE-NN R911384882
MS2N10-EOBNN-BMAHO-NNNNE-NN R911384879
MS2N10-EOBNN-BMAH3-NNNNE-NN R911384880

6 000 67,7 | 214,0 | 90,0 0,01140| 0,002700 | 45,0 | 7,0

NININININININININININN = =N =N == NN == NN = =N = = NN = =N N —=| =N N Conexdao

< Z|I < Z|<|Z|X<IZ|I< Z|X¥| Z|X I Z| <X Z|X¥| Z|<(Z| X Z| X Z| < Z|X¥| Z| | Z|< I Z|¥| Z|X¥| Z|<| Z|X¥| Z| X Z| < Z|X| 2
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Conjuntos de montagem para motores personalizados

A montagem do motor em sistemas lineares com fuso de esferas consiste opcionalmente em um conjunto de
montagem com flange e acoplamento ou uma transmissao por correia.

As combinacdes disponiveis estao apresentadas nas tabelas de selecdo "Configuragao e pedido" do respectivo
tamanho. Além dos conjuntos de montagem para motores Rexroth, existe adicionalmente a possibilidade de
encomendar conjuntos de montagem para motores personalizados. Para determinar o conjunto de montagem
adequado, a geometria de conexao do motor é crucial. As caracteristicas necessarias para a determinacao
exclusiva da geometria do motor sdo mostradas a seguir.

oE
2D
l

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

|

G

As dimensdes solicitadas indicam um "codigo exclusivo da geometria do motor™":

L0 -0 -0 - 400 - 46 - mMos - C00 - 4o

oD = Diametro do eixo

c = Comprimento do eixo

OE = Diametro de centragem

Cqy = profundidade de centragem

oF = diametro do circulo primitivo de referéncia

2G = Furo de passagem para parafuso de fixacdo (especificar diametro nominal da rosca)
By = Espessura do flange

A = Medida borda a borda do flange

Exemplo de servomotor IndraDyn S tipo MS2N04

| D144
J

25056
i
l
|
|
|
l

30 Lm

[1)[a]-[s]le]~[o][s][o]-[2][ [ls]~[o][s][s] ~[mi[o][s] ~[o][o][8] ~[o][s][2]

" Do furo de passagem @ 6,6 mm resulta, para o cédigo da geometria do motor, a designagdo do tipo M06 (diametro nominal da rosca do parafuso de fixagdo M6).
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Conjuntos de montagem para motores personalizados podem ser selecionados com o configurador on-line no
Rexroth eShop. A pré-condicao é a selecao da opcao "Interface mecanica" e "Motor personalizado".

Dimensoes do motor do cliente

Fabricante do motor I:Izl

B1: ??? mm

@ E: ??? mm

¥ 2?2?72 mm

C1: 222 mm — 1] 9G: 222 mm

A: ??? mm

C: ??? mm L

Exemplo
Dimensodes do motor do cliente

Fabricante do motor n
Tipo de motor 1FK706 n

@ F: 130 mm

A: 126 mm

@ G: para M8

C1: 3,5 mm

C: 50 mm
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Condicoes de operacao e utilizacao

Normal
Condicoes de operacao

Definicao do curso

Indicacoes

Temperatura ambiente com servo-
motor Rexroth

0 °C ... 40 °C, a partir de 40 °C quedas no rendimento

Temperatura ambiente
Mecanica

(nenhuma temperatura do ponto
de orvalho)

-10°C...50°C

Tipo de protecao IP54, opcional IP65

Duracao da ligacao 100%

Curso normal O percurso por ciclo é de > s, (consulte o diagrama)

Weg Weg
Smax  [=- . . . . . — Smax =+
..... -
’ S
/ \
’ A
R B U
Smin S . Smin
B \
/ \ PR
[ ’ . ——— L4 .
0 S ’ B3 Pl . R4 .
4 ., ’ . 4 A A
’ - . P -~ , £y
* Vemmma - . Re Vemmmmm .
‘ g3 . Y
e s e Y
4 . P \‘
Zeit Zeit

Curso normal Curso reduzido

Curso reduzido: O percurso por ciclo é de < s, (consulte diagrama).

Curso reduzido caso 1:
Percurso no ciclo < s, € > 2 x passo do fuso:
— Executar o calculo da vida util com 69% de capacidade de carga dinamica
— Reduzir o intervalo de manutencao pela metade (consulte "Manual EMC
R320103102")

Curso reduzido caso 2:
Percurso no ciclo < s, € £ 2 x passo do fuso:
— Permitido somente com ciclos de lubrificagado regulares

— Executar o célculo da vida util com deducao da capacidade de carga dinamica

— Ajustar o intervalo de manutencao

Para isso, entre em contato com a Bosch Rexroth.

Para mais indicagdes sobre o uso correto e a seguranga, consulte "Instrucdes de seguranga

para sistemas lineares R320103152".

Indicacdes de montagem/colocagdo em servico, consulte "Manual EMC R320103102".

Os arquivos PDF destes documentos podem ser encontrados na Internet em:
www.boschrexroth.com/mediadirectory
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Parametrizacao (colocacao em servico)

Na placa de identificacao
estao indicados parametros
técnicos adicionais

para a colocacao em
servico, além dos dados de
referéncia para produto do
sistema linear.

83

P o R A

Bosch Rejjroth AG )
D-97419 Si:hweinfuit
Made in Gfrrmany

N

CNR: R1234%678
TYP: EMC-080-NN-2 MNR: R123[45678

LCS: 9876543210 0030 0001 FD:5129 - (7210) -
Spax (MM) | U (MM/U) | v, (M/S) | 8,0 (M/s2) | M1, (Nm) d i

I EYRYY

1 CNR Referéncia do cliente

2 TYP Abreviacao

3 080 Tamanho de construcao

4 CS Informagao do cliente

5 MNR Numero do material

6 FD Data de fabricagao

7 7210 Local de fabricacao

8 Smax Area de deslocamento maxima

9 wu Constante de avango sem montagem do motor

10 Vmax Velocidade maxima

11 amax Aceleracdao maxima

12 Milya Torque de acionamento maximo na ponta do motor

13 d Sentido de rotacdo do motor para se deslocar no sentido positivo (+)
CW = Clockwise / em sentido horario
CCW = Counter Clockwise / em sentido anti-horario

14 i Relagao de transmissao

15 Codigo QR

Indicacao

Os valores indicados descrevem os valores limite mecanicos do eixo.
Os valores limite dos elementos de fixagao fornecidos e casos de instalagado relacionados
a aplicacao nao serao abordados aqui.
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Lubrificacao e manutencao

Lubrificacdo com graxa
A lubrificacdo com graxa tem a vantagem de que os fusos de esferas s6 devem relubrificados apds longos cursos.

Podem ser utilizadas todas as graxas de alta qualidade para rolamentos. Observar as indicagdes dos fabricantes de
lubrificantes! Para obter um intervalo de relubrificagcdo o mais longo possivel, devem ser preferidas as graxas de acordo
com DIN 51825-K2K e em cargas maiores, KP2K da classe NLGI 2 de acordo com DIN 51818. Testes mostram que as graxas

da classe NLGI 00, em cargas maiores, atingem apenas cerca de 75% do desempenho da classe 2.

Posicdo de lubrificacao e observacoes sobre lubrificacdo

A lubrificacdo basica é feita pelo fabricante. Ao selecionar a op¢do LPG (modelo conservado), é necessario realizar uma

lubrificacdo inicial pelo cliente antes da colocagdo em servico.

Os cilindros eletromecanicos sao concebidos para lubrificacdo por graxa pela bomba manual com espiga de lubrificagao
ou conexao a um sistema de lubrificacdo central (com graxa liquida). A manutencao se limita a relubrificacdo do fuso de
esferas. Para alcancar a posicao de lubrificacdo L, deslocar o émbolo para a posicdo de curso S,. Para isso, deslocar S;

da posicao final traseira conforme tabela. Para mais informacdes, consulte "Manual EMC R320103102".

LLub
s, ‘ Ji
T ===+ ——-

EMC

p1)

(mm)

LLub

(mm)

S

(mm)

S

(mm)

32

5

36,0+ Spax/2?

21,5+ Smax/zz)

33,0+ Spax/22)

10

38,0 + Spay/2?

18,5 + Spay/22)

30,0 + Spax/22)

40

5

35,5+ Spa/2?

16,1+ sp,/22

28,1+ Sp2/22)

10

40,0 + Sya/22

17,5+ Smax/zz)

29,5+ Smax/22)

16

48,0+ Span/22

15,0 + Spay/22)

27,0+ Spa/22)

50

5

33,0 + Spae/22)

10,0 + Spa0/22

24,0 + Sppa0/22)

10

42,5+ /22

10,0 + Spay/ 2%

24,0 + Spax/22)

20

52,0 + Syax/22)

10,0+ Spay/22)

24,0 + Spax/2?

63

5

35,0+ Spa/2?

10,0+ Spa/2%)

24,0 + Spp/22)

10

44,5 + S0/ 22

10,0 + Spay/ 2%

24,0 + Spax/22)

25

60,5 + Syax/22)

10,0+ Spgy/22)

24,0+ Spay/22)

80

5

37,0 + Span/2?)

10,0 + Spa0/22

26,0 + Spax/22

10

49,0 + /22

7:5 + SmaX/ZZ)

24,5 + Sp05/2%)

20

53,0 + Spyae/22)

7,5+ Smax/22)

24,5+ Say/22

32

70,5+ Siax/22)

7,5+ Spax/2?

24,5 + Sp5,/22)

100

5

36,0+ Spax/2?

7:9 + SmaX/ZZ)

23,9+ Synax/2%)

10

43,0+ Span/22

10,5+ Spa/22)

27,5+ Spax/22)

20

52,0 + /22

4,5+ Spay/2%)

21,5+ Spa/22

40

79,5+ smax/22)

4:5 + SmaX/ZZ)

21,5+ Sypay/2?)

100XC

10

66,5 + Spyae/22)

15,3+ Spa/22)

43,4+ S/ 2”

20

77,5+ S22

18,4 + Sp5,/22)

46,5+ Spar/2?)

" Passo de rosca BASA
Smax: deslocamento maximo do EMC (consulte a placa de identificacdo)

2)
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Lubrificantes recomendados
Indicacao

Graxas com componentes
soélidos (por ex., grafite ou
MoS,) ndo podem ser
utilizadas.

Para sistemas de lubrificacdo
central é recomendado

o Dynalub 520.

Assisténcia e informacdes| Cilindro eletromecanico EMC 85

Graxa

Classe de consisténcia NLGI 2
conforme DIN 51818

Classe de consisténcia NLGI 00
conforme DIN 51818

- Dynalub 510 (Bosch Rexroth)
Cartucho de 400 g R341603700
Balde de (5 kg) R341603500

- Berulub FG H2 SL (Bechem)
Graxa NSF-H1
Cartucho (400g ) R341604600

- Dynalub 520 (Bosch Rexroth)
Cartucho de (400 g) R341604300
Balde de (5 kg) R341604200

Também é possivel utilizar

Também é possivel utilizar

Elkalub GLS 135 / N2 (Chemie-Technik)
Tribol GR 100-2 PD (Castrol)

Elkalub GLS 135 / NOO (Chemie-Technik)
Tribol GR 100-00 PD (Castrol)

Lubrificacao inicial com lubrificante NSF-H1:

O fuso de esfera e outros componentes estao lubrificados com lubrificante NSF-H1.

Com o uso de um lubrificante H1, os EMC sdo adequados para o uso na industria alimenticia, mas sob algumas condicdes.

Os lubrificantes H1 ou agentes antiaglomerantes (conservantes) sé possuem uma classificacdo H1 se estiverem puros,

em estado ndo misturado. Uma mistura de dois lubrificantes ou agentes antiaglomerantes com aprovacao H1 ndo possui
uma aprovacao H1. Dependendo da conservacao do fuso de esferas, o lubrificante H1 no EMC nao é puro.

As informacgdes sobre os materiais usados estao disponiveis mediante consulta.

Em caso de duvidas, entre em contato com a Bosch Rexroth.

Conexao do sistema de
lubrificacao central

Para mais informagdes,
consulte o capitulo "Pecas
de montagem e acessorios".
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Documentacao
Protocolo padrao O protocolo padrao serve como confirmacao da execucao das verificacdes indicadas e de
Opcao 01 confirmacao de que os valores medidos se encontram dentro das tolerancias admissiveis.

Listado no protocolo padrao
Controles:

Medicao do momento de
atrito do sistema completo
Opcao 02

Todos os desempenhos de
acordo com o protocolo
standard.

O momento de atrito M

€ medido através do
percurso total.

Desvio de passo do eixo
roscado

Opcao 03

Todos os desempenhos de
acordo com o protocolo
standard.

Adicionalmente, além da
representacao grafica

(ver figura), é fornecido um
protocolo de medi¢do em
forma de tabela.

— Controle de funcdes de componentes mecanicos
— Controle de funcdes de componentes elétricos
— Modelo de acordo com confirmacgao do pedido

Exemplo de diagrama

|

WWMWM ” A

MRs J

M (Nm)
o
‘HH‘HH‘HH‘HH‘HHIHH‘HH‘HH‘HH‘HH‘

t (ms) —

Momento de atrito (N)

1 Avanco Mgs
Tempo de deslocamento (ms)

2 Retorno

-+
mn nu

Exemplo de diagrama

300 A
240 A

180 1
120 -
60 L
0 _L/,f ................................................................
-60- Sc——— T
- 120
- 180
- 2401
- 3004

0 200

Desvio (um)

——— e,
p————

400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000

Curso medido (mm)
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Abreviacoes
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Abreviacoes/ Designacao Unidade
indice
Mgtat Momento de carga estatica (Nm)
nq, Ny, ... N, Rotacdo nas fases de curso de (min-1)
aceleragao e frenagem
Nmech Rotagdes maximas admissiveis da (min-1)
mecanica
Nmax Torque maximo do motor (min-1)
np Rotacdo maxima admissivel (min-1)
P Passo do fuso (mm)
Se Excedente (o excedente s, deve ser (mm)
maior que a distancia de frenagem.
Como valor geral para a distancia de
frenagem, pode ser assumido o curso
de aceleragéo.)
Seff Curso efetivo (mm)
Smin Deslocamento minimo (mm)
Smax Curso de movimentagao maximo (mm)
tq, to, oo ty Tempo paraafasel...n (s)
u Constante de avanco (mm/U)
Vi, V2, ...V, Velocidade nafasel...n (m/s)
Vimax Velocidade maxima admissivel (m/s)
Vmech Velocidade méxima admissivel da (m/s)
mecanica
Vi Velocidade média (m/s)
\' Relagao entre o momento de inércia -)
do sistema de acionamento e do
motor
b Pi =)

Abreviacoes/ Designacao Unidade
indice
a Aceleracao (m/s2?)
Amax Aceleragao maxima (m/s2)
BASA Fuso de esfera -)
[od Capacidade de carga dinamica Guia (N)
do Diametro nominal do fuso de esfera (mm)
Fq,Fy, ... F, Carga axial durante as fases 1 ... n (N)
Fm Carga axial dinamicamente equivalente (N)
i Transmissao =)
Jpr Momento de inércia do freio do motor (kgm?2)
Jex Momento de inércia da mecanica (kgm?2)
Jge Momento de inércia do redutor (kgm?)
na ponta do motor
Jm Momento de inércia do motor (kgm?2)
Js Momento de inércia de massa (kgm?2)
Jt Momento de inércia de translagdo da  (kgm?2)
massa externa em relacdo ao eixo do
fuso do sistema linear
Kg fix Constante para a parte fixa na massa  (kg)
Kg var Constante para a parte do (kg/mm)
comprimento variavel na massa
ky fix Constante para a parte fixa no (kgmm?2)
momento de inércia
Ky m Constante para a parte especificada  (mm?2)
massa no momento de inércia
ky var Constante para a parte do (kgmm)
comprimento variavel no momento de
inércia
L Vida util nominal
- em rotagdes (min-1)
— em metros (m)
Ladg Comprimento adicional (mm)
Ly Vida atil nominal (h)
Lm Comprimento do motor (mm)
My, Massa do freio (kg)
Mex Massa externa movel (kg)
mgc Massa do flange e do acoplamento (kg)
mpy, Massa do motor (kg)
mg Massa do sistema linear (sem pecas (kg)
de montagem)
Mgy Massa da transmissao por correia (kg)
Mg Torque permanente do motor (Nm)
M, Torque dinamico equivalente (Nm)
Mnax Torque do motor maximo possivel (Nm)
Mmech Torque de acionamento maximo (Nm)
admissivel do sistema mecanico
M, Momento de acionamento maximo (Nm)
admissivel (na ponta do eixo de
acionamento)
Mg Momento de atrito na ponta do motor (Nm)
Mgs Momento de atrito do sistema (Nm)
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Exemplo de pedido

EMC 32 - EMC 50

ohne Flansch

o1
OF01 E%
02

Gabelbefestigung mit

mit Flansch und Kupplung

mit Riemenvorgelege

MFO1

RVO1 bis RV03

EMC-32 - EMC-50

ohne Flansch
OF01

mit Flansch und Kupplung
Fo1

Abreviagio do | Percurso Versio Montagem do motor Motor Documentagao
tamanho max.
mm
5 Cédigo do motor? | Cabo
g 2 cabos Posicio do
= g conector do
s z . Freio motor °
£|c g : <
2| o |BAsa ol o e El T
SIS |doxp 5|8 { g £
S| % |(mm) 2l g T g 8= 3 3
sl a gl 2 ] 8 |2§ Kl =
2|88 22 s e |58 g g
8 |52 E 5 |52 g g
2| g wlolels g 2 |2t g 2
HEES HEE R £ |38 8§18 868 2 g
OF01[sem montagem do motor
SM0198:0300 | 134 | 135
12x5 | 01 120|MFO1 com flange SM031B-0300 136 | 137 -
EMC-032-NN-2 IS2NO3-BOBYN - - 203 ] 204 000
V0T | emissio por SM0198-0300 | 134 | 135 -
12x10| 02 RV02 P i=1 SM031B:0300 | 136 | 137 -
RVO3 correia MS2NO03-BOBYN - - 203 | 204
GFO1[sem montagem do motor] sem
MSM031C-0300 | 138 | 139
16x5 | 01 WS2N03-BOBYN - - 203 | 204
1 [ copifiznes M52N03-DOBYN = = 207 | 208
MS2N04-BOBTN - - 211 212 090
MSM031C-0300 | 138 | 139 -
ENMCOIDNN2 1ex10] 02 . MS2NO3-BOBYN - - 203 } 204
RVO1 . MS2N04-BOBTN - - 211 | 212
o01]02]0s Rvoz | oM transmissdo por MS2NO04-COBTN - - 215 | 216 01 .
RV03 correia MSM031C-0300 138 139 -
16x16| 03 i=15 M5 2N03-BOBYN - - 203 | 704
MS2NO4-BOBTN - - 211 | 212
OF01[sem montagem do motor| 180
122 MSR031C-0300 | 138 | 139 -
MSM0418-0300 | 140 | 141 -
20x5 | 01 MFO1 com flange " MS2N04-BOBTN - - 211 [ 212
MS2N04-COBTN - - 215 | 216
2 MS2N05-BOBTN - - 223 | 224
EMC-050-NN-2 53 MSMO31C-0300 | 138 | 139 =
20x10| 02 . 54| MSM0418-0300 | 140 | 141
RVO1 5 = 55 S2N04-COBTN - - 215 | 216 270
123|Ryoz | oM transmissao por 56 S2N05-COBTN - - 227 | 278
RVO3 correia 58 SM031C-0300 138 139 -
20x20| 04 i=15 59 SM0416-0300 | 140 | 141 -
60 S2N04-BOBTN - - 211 [ 712
" Lss: Lubrificagio standard; LCF: Preparado para sistema de lubrificagdo central para graxa liquida; LPG: Modelo conservado; Exemplo:
LHG: Lubrificagio inicial com graxa NSF-H; LFL: Lubrificacio permanente RVO1 RV02 RV03 v por correia RV02
2 Conjunto de montagem também fornecido sem motor (no pedidos: inserir para motor *00°) Conjunto de montagem do motor para motor do client, i .
consulte capitulo “Montagem do motor” Posicao do conector do motor 90
 para codigo do tipo do motor, consulte o capitulo “IndraDyn § - Servomotores” ,
# Medicio do momento de atrito 0700 8\
# Desvio de passo o7
9 Perfil do sensor e interruptor ndo 3o possiveis em combinagao com modelo V03 7 &
™ Canexio de lubrificagio para LSS, LCF, LPG, LHG; com lubrificago LFL: Carcaga sem conexio de lubrificagio s o R
# Ranhura para perfil do sensor
# Observar as condigoes de aplicagdo, consulte a pégina 5
Flange Fosicao do conector domotor Exemplo: Transmissao | Posigao do conector do motor . .
R Flange MFO1 por correia 0 9%0- 150+ 70+ Explicacéo dos parametros de pedido e
Posica n r exemplo de pedido
MFo1 [ 000 [ osox | 180 | °s'°a°gg,°‘° ector do RVo1 000 - 180 270 o et de pedidor.
motor RV02 000 090 % 180 - = Capitulo "Exemplo de pedido’
* Fornecimento padrao RV03 000 % 090 - 270
* Fornecimento padréo
Befestigungselement
il
B @‘ E‘ [¢] oo =
Ausfiihrung Ausfiihrung Gruppe
1 3 a 6
00 ohne 00 [ohne 00 ohne

057

mit Riemenvorgelege
RVO1 bis RVO3

o7 o1
EMC-32 - EMC-50
</ %
S
EMC-63 - EMC-100XC
08 03
/@ EMC-32 - EMC-50
EMC-63 - EMC-100XC
10 05
74
Q
Gabelbefestigung mit o

Kraftmessbolzen

2 Nur vertikal zulassig
2 Befestigungselemente bei Ausfiihrung mit Flansch und Kupplung bereits angebaut

Hinweis: Befestigungselemente liegen bei
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Dados do pedido Opcao Explicacdo
Abreviacao EMC-040-NN-2
Percurso max. 580 580 mm
Carcaca 01 Padrao
Acionamento 02 Fuso de esfera 16 x 10
Lubrificacao 02 LCF
Perfil do sensor 80 Com perfil do sensor
Interruptor 1 122 Contato PNP aberto
Versao MFO1 Com flange
Montagem do motor 06 Conjunto de montagem (flange e acoplamento) para MS2N0O3
Motor 203 MS2NO03, sem freio, 1 cabo
Documentacao 01 Padrao
Grupo 1 00 Nenhuma
S Grupo 2 01 Cabeca articulada, com rosca fémea
é .§ Grupo 3 06 Fixacao de pé
% = Grupo 4 00 Nenhuma
o Grupo 5 05 Fixacdo de pé
Grupo 6 00 Nenhuma
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Consulta ou pedido

A ser preenchido pelo cliente

Opcao

Consulta

Pedido

Dados do pedido Opcao

Abreviacao E|M|C

Deslocamento max. (mm) =

Carcaca =

Acionamento =

Lubrificacao =

Perfil do sensor =

Interruptor 1 =

Interruptor 2 =

Interruptor 3 =

Interruptor 4 =

Versao =

Montagem do motor = 2D -

ZE - c,

ZF

Bosch Rexroth AG
97419 Schweinfurt
Alemanha

Seu representante local
pode ser encontrado em:

www.boschrexroth.com/adressen

2G - B, - A

Codigo da geometria =

do motor

Motor =

Documentacao =

Elementos de fixacao = Grupo 1
= Grupo 2
= Grupo 3
= Grupo 4
= Grupo 5
= Grupo 6

Quantidade de pedido

Numero de itens

uma vez

mensalmente

anualmente

conforme o pedido

Observacbes

Remetente

Empresa

Endereco

Responsavel

Departamento

Fax

E-mail
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Informacades adicionais

Aqui vocé encontra informacdes detalhadas sobre produtos, eShop, tecnologia de seguranca, bem como ofertas de
treinamento e servicos.

Informacoes de produto EMC

Kenfiguratoren und Tocls

Pagina da Bosch Rexroth

[=] X ]

F—l.,,_-_ e =
s e L
— I= O
e E
GoTo Europe:
- oo

Programa preferencial GoTo Europe =
em apenas trés passos para seu produto: _ Focused Dlivary Program 8T

1. Selecionar produto

2. Visualizar dados do produto
3. Pedir produto
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https://www.boschrexroth.com/en/xc/buy/focused-delivery-program-goto/goto-dotcom2
https://www.boschrexroth.com/de/de/
https://www.boschrexroth.com/irj/portal/anonymous/eShop?guest_user=anonymousDE
https://www.boschrexroth.com/de/de/produkte/produktgruppen/lineartechnik/themen/elektromechanische-zylinder/
https://www.boschrexroth.com/de/de/related-links/konfiguratoren-und-tools/econfigurations-and-tools

rexroth

A Bosch Company

Bosch Rexroth AG
Ernst-Sachs-StraBe 100
97424 Schweinfurt, Alemanha
Tel. +49 9721 937-0

Fax +49 9721 937-275
www.boschrexroth.com

Vocé encontra o seu representante em:
www.boschrexroth.com/contact

(=] 55z o]

Os dados indicados se destinam unicamente a descri¢cdo do produto.
Devido ao desenvolvimento continuo dos nossos produtos, ndo se pode
inferir dos nossos dados quaisquer afirmagdes sobre uma dada propriedade,

R999001205/2022-03 nem sobre a adequacdo para um determinado propdsito. Os dados nao
substitui R999001205(2018-04) isentam o usuario de realizar suas proprias avaliagdes e testes. Deve-se ter
© Bosch Rexroth AG 2021 em atencdo que os nossos produtos estdo sujeitos a um processo natural de

Sujeito a alteracoes! desgaste e envelhecimento.
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