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Caracteristicas

VT-HNC100...3X | RP 30139/07.08

O controlador digital de eixo HNC100 é um controlador NC

programavel para controle de até 4 eixos em malha fechada.

Com relagéo a imunidade a interferéncias, resisténcia a
vibragbes mecanicas, choque mecanico e sobrecarga
térmica, o HNC100 foi projetado para uso em ambientes
industriais pesados..

Area de aplicacdo:

- maquinas operatrizes

- maquinas de processamento de plastico

- maquinas especiais

- prensas

- linhas de transferéncia

Funcées tecnologicas:

- Programacgao de seqliéncias de fungdes
- Posicionamento

- Controle de pressao

- Sincronismo

- Curvas

- Came virtual

Eixos hidraulicos:
- Sistema de medicéo:
« incremental ou absoluto (SSI)
e analégico0a+t10Ve4a20mA
- Saida do sinal de comando em tenséo ou corrente
- Variantes de controlador livremente configuraveis
» controlador de posicédo/ pressao / forga / velocidade
« frenagem em fungdo do curso
« controle alterndvel (posigao / pressao)
» controle de sincronismo para até 4 eixos também em
grupos

Programacao:

- Programagéo feita pelo usuario em um PC

- Linguagem NC com técnica de subrotina e saltos
condicionais

- Um programa NC por eixo para seqiiéncias de fungéo

- 1 programa auxiliar abrangendo todos os eixos

- Ajuste variavel da velocidade de operacdo do CNC

- Ajuste variavel dos tempos de varredura do controlador

Operacao:
- Administragé@o conveniente dos dados de maquina e de
medi¢éo por meio de um PC.

Interface de processo

- Entradas e saidas digitais

- Entradas e saidas analdgicas

- Profibus-DP, CANopen ou SERCOS Il para comunicagédo
com controle de nivel superior

Instalagao:
- Montagem trilho top-hat (trilho DIN) TH 35 mm

Conformidade EC

- Norma EMV (89/336/EWG, #B/EWG e 93/44/EWG)
Normas aplicadas:
EN 61000-6-2:2005
EN 61000-6-3:2007

Outras informacoes
www.boschrexroth.com/hnc100
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VT-HNC100— —3X/
| | 1

~ —00/

VT-HNC100 = aparelho de série

Versdo compacta para 1 eixo com sensor SSI  =C
Verséo para 1 eixo hidraulico =1
Verséo para 2 eixos hidraulicos =2
Verséo para 3 eixos hidraulicos =3
Verséo para 4 eixos hidraulicos =4
Séries 30 a 39 =3X

30 a 39: dados técnicos e conexdes inalterados)

Tipos preferenciais

Tipo Numero de material
VT-HNC100-C-3X/P-S-00/000 R901134618
VT-HNC100-1-3X/P-I-00/000 R901134614
VT-HNC100-2-3X/P-I-00/000 R901108539
VT-HNC100-3-3X/P-I-00/000 R901134620
VT-HNC100-4-3X/P-I-00/000 R901108538

Estao incluidos no fornecimento:
Contra-conector para
- X1S (tipo Phoenix Mini Combicon 3 pinos),

Opcoes de software

000 = Sem sincronismo
G02 = 2 eixos sincronizados
GO03 = 3 eixos sincronizados
G04 = 4 eixos sincronizados

00 = Componentes para instalagdo nao inclusos

Sensor de posicédo "
= Incremental/SSI (padrdo)

S= SSI, somente para a versao “C = Compacta”
Conexao via barramento (bus):

P= PROFIBUS DP
C= CANopen
S= SERCOS 1129)

) Toda a eletrénica de comando de eixo deve estar equipada
com o0 mesmo tipo de transdutor de posigao.

2) O SERCOS Il s6 ¢ fornecido sob encomenda.
3) O SERCOS Il s6 pode ser utilizado em conjunto com
VT-HNC100-C-3X/... ou VT-HNC100-1-3X/...

- X2D (tipo Phoenix Micro Combicon 8 pinos ou Phoenix Mini @ofibjmnos),

- X2A (tipo Phoenix Micro Combicon 8 pinos ou HD-SUB
- X8M (tipo Phoenix Micro Combicon 8 pinos HD-SUB 15

Acessorios recomendados (pedidos separadamente)

15 pinos),
pinos),

Denominagao Numero de material
Cabo de interface RS232, 3m de comprimento R900776897
Conversor USB-RS232 R901066684
Jogo de cabos VT17220-1X/HNC100-3X, 2m de comprimento, R901189300
para sinais analdgicos (conexdo X2A) e sistemas de medigdo de curso digitais (conexao

X8M) com conector HD e chicote de cabos aberto para:

VT-HNC100-1-3X, VT-HNC100-2-3X,

VT-HNC100-3-3X, VT-HNC100-4-3X

Jogo de cabos VT17220-1X/HNC100-3X, 2m de comprimento, R901189302
para sinais analdgicos (conexao X2A) e sistemas de medigao de curso digitais (conexao

X8M) com conector FK/MC e chicote de cabos aberto para VT-HNC100-C-3X

Conector tipo 6ES7972-0BA41-0XA0 para PROFIBUS DP R900050152




4/24 Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Projeto de software
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Preparo do projeto

A base de operagdo do HNC100 é a criagcdo de parametros
especificos para a aplicagéo e dos programas do usuario.
Estes parametros e programas do usuario séo gerados
em um PC e enviados ao HNC100 via interface serial. A
combinagéo do programa do usudrio e dos parametros é
chamada de Project. Este projeto de software é feito com
base nas seguintes etapas:

1. Astarefasdo HNC100 sé@o definidas e inseridasemum
fluxograma. A definicdo das entradas e saidas e dos
parametros utilizados também é feita aqui.

2. Asfuncdesdo fluxogramaséotraduzidasemuma
seqliéncia de comandos NC.

3. Saodefinidos os dados de maquina—Machine Data
— (selegdo de sensores e controladores) e os parametros
do programa NC.

4.0Osdados sdo enviadosao HNC100.

5.0sparametros e aseqliénciado programa séo otimizados
na maquina..
Programa PC “WIN-PED 6”

O programa “WIN-PED 6" para PC ajuda o usuario a realizar
as etapas do projeto de software. Pode ser usado para
programar e ajustar o HNC100, assim como para realizar
funcdes de diagnostico.

Escopo de servicos:

- Confortaveis fungdes de didlogo para configuracédo on-line
ou off-line dos dados de maquina

Vista geral das fun¢des do controlador

Editor NC com verificagale sintaxe integrada e
compilador de programa (NC Program)

Suporte para a definigdo dos parametros utilizados no
programa NC

Janela de didlogo para configurar valores de parametros
on-line (R Parameters)

inimeras opgdes para exibir dados de processo, entradas
digitais e saidas digitais e flags

Registro e display grafico de até oito varidveis de processo
com amplas opgdes de trigger

Interface para a definigdo grafica de fungdes especiais
(determinagéo da curva pela linha do poligono)

Configuragdo basica do sistema:

- PC IBM ou sistema compativel

- Windows 2000 ou Windows XP

- RAM (recomendavel: 256 MB)

- 150 MB espago livre em disco rigido

Obs.:
O programa “WIN-PED 6” para PC né&o esta incluido no

fornecimento. Pode ser baixado gratuitamente da Internet!

Download da internet: www.boschrexroth.com/hnc100

Consultas: industrialhydraulics@boschrexroth.com.br

Controlador de posicao:

- Controlador PDT1

- Curva caracteristica de ganho linear

- Ajuste de ganho dependente da diregao

- O ganho pode ser alterado através do programa NC
- Adaptacéo para curva caracteristica de valvula
- Ajuste fino de posicédo

- Principio de tensdo residual

- Compensagdo de desvios do ponto zero

- Realimentagdo de estados

- Adigdo do valor de comando

Controlador de velocidade:

Controlador PI
O componente | pode ser ajustado pela interface

Controlador de sincronizacao (até 4 eixos):

Principio master/slave;
Principio do valor médio

Funcoes de monitoramento:

- Limitagdo da saida de controle através do programa NC -

- “Frenagem em fungdo do curso”

- Eletronica intermediaria, se forem utilizados comandos NC

comerciais
- Controle de sincronismo
Controlador de pressao / forga:
- Controlador PIDT1
- O componente | pode ser ajustado pela interface
- Avaliagdo da pressdo diferencial
- Taxa de varredura (scan rate) prdpria

Monitoramento dindmica de erro
Limites de faixa de movimentagéo (sensores eletrénicos)

Monitoramento de ruptura de cabo para sensores
incrementais e SSI.

Monitoramento de ruptura de cabo para sensores com 4 a
2 mA de saida

Caso ocorra algum erro, a saida “No error” é
desativada e o controlador desabilitado!
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Visao geral do sistema

PC CLP HMI

Nivel superior de controle (CLP ou PC)
e visualizagdo (IHM)

Entradas/saidas digitais ou sistema de barramento
Barramento global (Profibus DP, CANopen, SERCOSII)

1 eixo Compacto CPU + 1 eixo CPU + 2 eixos CPU + 3 eixos CPU + 4 eixosVT-
VT-HNC100-C-3X VT-HNC100-1-3X  VT-HNC100-2-3X VT-HNC100-3-3X HNC100-4-3X




6/24 Bosch Rexroth AG | Hydraulics

Visao geral do sistema, interfaces

VT-HNC100...3X | RP 30139/07.08

Nivel superior de controle
Possiveis interfaces com o HNC100:
- Sinais analdgicos
- Entradas/saidas digitais
- Interface serial
- Sistemas de barramento
(Profibus DP, CANopen, SERCOSI!I)

O -

Rexroth CPU slot1 | — 4

Exemplo:
VT-HNC100-1-3X/... com um eixo para cilindro hidraulico
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1 Cilindro de haste simples
2 Sistema de medigéo de curso integrada

3 Servovalvula, valvula proporcional o valvula
de alto desempenho (high-response) com
eletrénica de comando integrada

________ e

4 HNC100
5 Cabo de conexao
6 Transdutor de presséao

7 Valvula direcional de assento (Shut-off) tipo placa intermediaria
(com plug amplificador)
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Por ocasido da publicagdo desta ficha técnica, estavam

disponiveis os seguintes comandos NC para programagao '

Controle sequiencial:

Parte de definicao:

/TRIG Definigdo de um ponto de comutagéo
/OVER Correcao da velocidade

/EC Definigdo de monitoramento do sensor
/JMPSWITCH | Distribuidor de salto

# define Substituigéo de texto

Interpretador NC:

KURVE Partida e parada da fungéo de curvas

K Saida de tenséo

KP Alteragéo de ganho do controlador

CLR Reset de saida ou flag

SET Atribuicdo de saida ou flag

IF Ramificagé@o condicional

JMP Salto para um rétulo (LO a L1999)

JSR Chamada de subrotina

M17 Fim de subrotina

M02 Fim do programa principal

B Variavel para varidveis globais

C Variaveis para variaveis locais

Lxxx Rétulo para saltos

R Atribuicdo de valor a um pardmetro R

Go64 Limitagdo da saida de controle

M60 Modo de mudanga do controlador de
pressao

M22i Atribui¢cdo de sinal de comando para o
controlador de posigéo

G65/G66 Monitoramento de posi¢do em controle de

pressdo em malha fechada “LIG/DESL”

GO1 Deslocamento ponto-a-ponto

G30 Deslocamento ponto-a-ponto para
movimentos oscilantes

BREAK Interrupgdo de todos os comandos
sequenciais

STOP Parada do movimento do eixo

G53/G54 Compensagao do ponto zero “DESL/LIG”

G70 Habilitar controle de velocidade

G55 “Atribuir/Ler” valores da compensacéo de
ponto zero

G63 Transicdo de controle de pressao/
velocidade para controle de posi¢éo

M33/M34 Habilitar/desabilitar controlador de posi¢cdo

M35/M36 Habilitar/desabilitar do sincronismo 2

G26 Deslocamento até o limite de parada
controlado em malha fechada

G25 Deslocamento até o limite de parada
controlado em malha aberta

G27, G28 Habilitar controlador de press@o em
funcédo da posigcédo

G60 Habilitar controlador de presséao

G61 Habilitar limitag@o de presséao

G62 Desabilitar limitagdo de pressédo

M22 Atribuicao do valor real e do valor de
comando para o regulador de posigéo

Go4 Tempo de espera

MO0 Aguardar por sinal de entrada ou flag

M90 Atribuir sinal de saida ou flag

M91 Reset de saida ou flag

') Este escopo de fungdes é valido para a versdo de software
atual. A capacidade de desempenho do sistema é
constantemente ampliada devido a evolugéo do software.

2) O sincronismo pode ser pedido opcionalmente.
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Dados técnicos VT-HNC100-C-3X (Compacto)
(para aplicacdes fora destes parametros, favor consultar-nos!)

Tens&o de operagéo ')

Us

18230 VDC

Consumo de corrente a 24 VCC 2

Aprox. 200 mA (considerar o consumo adicional de poténcia
para o0s sensores/atuadores conectados)

Processador

Power PC de 32 bit

Entradas analdgicas (Al):

- Entradas de tenséo (referéncia a AGND - terra analdgico)

* NUumero de canais

1

» Tensdo de entrada

Max. +15V a-15 V (mensurdvel+10V a -10 V)

* Resisténcia de entrada

* Resolugéo

5mV

* No-linearidade

» Tolerancia de calibragem 3

Max. 40 mV (com ajuste de fabrica)

— Entradas de corrente

* NUmero de canais

2

« Corrente de entrada

4 mA bis 20 mA

* Resisténcia de entrada

« Perda de corrente

0,1 a 0,4% (com 100 Ohms entre pino 2 ou pino 3 (Cin1+ ou
Cin2+) e "“AGND”

* Resolugéo

— Tensdo de alimentagdo para sensores
analdgicos via HNC

UB, max. 100 mA
em X2A, pino 7 (+24 Vsens)

Saidas analdgicas (A0):

— Saidas de tenséo

* Numero de canais

2

» Tensdo de saida

-10Va+10V (max.-10,7 Va +10,7 V)

« Corrente de saida

» Carga

- Resolugéo

—Nao linearidade
*Nafaixade-95Va+95V <0,1%
*Nafaixade-10Va-9,5Ve+95Va+10V <0,2%

) Se a alimentacéo de 24V do sensor for feita diretamente
pelo VT-HNC100 (a tenséo de alimentagéo passa por ele),
a especificagdo do sensor deve ser observada.

2) Observacao
Se estiverem sendo utilizadas fontes de alimentagédo
reguladas, é preciso observar a corrente inicial mais
alta (pode alcangar, por um curto periodo, até 2A com
sensores/atuadores conectados)

3) Se os ajustes de fabrica néo forem apropriados, o
equipamento de medi¢éo pode ser calibrado no local para
atender as exigéncias especificas do sistema.
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Dados técnicos VT-HNC100-C-3X (Compacto), continuacao
(para aplicacdes fora destes parametros, favor consultar-nos!)
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Interface para WIN-PED

RS232

Interface de barramento

Profibus DP ( méx. 12 MBaud conforme IEC 61158),
CANopen, SERCOS Il

Entradas digitais (DI) Quantidade | 4
Nivel I6gico | log 0 (baixo) < 5 V; log 1 (alto) > 10 V para UB,
li=20 mA para UB =24V
Conexéao | Condutor flexivel de até 1,5 mm2
Saidas digitais (DO) Quantidade | 2
Nivel I6gico | log 0 (baixo) <2 V; log 1 (alto) < UB; Iméax = 20 mA,
Capacidade maxima de carga C = 0,047 pF
Conexéao | Condutor flexivel de até 1,5 mm2
Tenséao de referéncia para todos os sinais DGND
Transdutores de posi¢éo digitais (encoders):
- Sensor de posigdo SSI
+ Codificagao Cadigo Gray
« Largura do barramento Ajustavel até no maximo 28 bits
* Line receiver / line driver RS485
— Tensdo de alimentagdo para transdutor de U| Ug, méax. 200 mA
posicdo SSI via HNC100 an X8M, Pin 7 (+24 Venc)
— Tenséo de referéncia para todos os sinais EGND
Dimensodes Vide pagina 18
Instalagdo Trilho top-hat (trilho DIN) TH 35 mm TH 35-7,5 conforme
EN 60715
Faixa de temperatura de operagdo admissivel T|0a50°C
Faixa de temperatura de armazenagem T|-20a+70 °C
Tipo de protegédo conforme EN 60529 IP 20
Massa m| 4409

Conformidade EC

veja pagina 2

Outros detalhes técnicos mediante solicitagao.

&= Observagéo:

Para obter detalhes sobre testes de simulagdo ambiental
relativos a compatibilidade eletromagnética (EMC), clima
e esforgo mecanico, veja RE 30139-U (Declaragao de

Compatibilidade Ambiental)
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Dados técnicos VT-HNC100-...-3X (CPU + eletronica de eixo)
(para aplicacdes fora destes parametros, favor consultar-nos!)

3 30 1
Tens&o de operagéo ) Ug

18230 VCC

Corrente absorvida a 24 VCC 2

Cartao de CPU aprox. 200 mA
Por eixo aprox. 100 mA (considerar o consumo de poténcia
adicional dos sensores/atuadores conectados)

Processador

Power PC de 32 bit

Entradas analdgicas (Al) por eletronica de eixo:
— Entradas de tenséo (entradas diferenciais)
* NUmero de canais
» Tenséo de entrada
* Resisténcia de entrada
*» Resolugao
* Nao-linearidade
» Tolerancia de calibragem 4
- Entradas de corrente 3
* Nimero de canais
« Corrente de entrada
* Resisténcia de entrada
* Perda de corrente
* Resolugéo
- Tensdo de alimentagdo para sensores analdgicos
via HNC

2

Méx. +15V a-15 V (mensurdvel+10V a -10 V)
200kQ+5%

5mV

<0,2%

Max. 40 mV (com ajuste de fabrica)

2

4 mAa20mA

100 2+ 0,2 %

0,1a0,4%

5 pA

UB, max. 200 mA corrente total aplicada em todos os eixos
em X2A1 to X2A4, pino 14 (+24 Vsens)

Saidas analdgicas (AO) por eletrdnica de eixo:?
—Nao linearidade
*Na faixade-95Va+95V
*Nafaixade-10Va-9,5Ve+9,5Va+10V
— Saidas de tenséo
» Tenséo de saida
« Corrente de saida
» Carga
* Oscilagéo residual
— Resolugéo
- Saida de corrente
« Corrente de saida, normalizada
» Carga
* Resolugéao

2(1)

<0,1%
<02%

-10Va+10V (max. -10,7 V a +10,7 V)
+10 mA

1 kQ

+ 60 mV (ruido néo incluido)

1,25 mV

4 mAa20mA
500 Q
0,625 QA

) Se a alimentacéo de 24V do sensor for feita diretamente
através do VT-HNC100 (a tenséo de alimentagdo passa
por ele), a especificacdo do sensor deve ser observada.

2) Observacgao:
Se estiverem sendo utilizadas fontes de alimentagao
reguladas, é preciso observar a corrente inicial mais
alta (pode alcangar, por um curto periodo, até 2A com
sensores/atuadores para até 4 eixos conectados)

3) A corrente pode ser transferida a outra entrada de corrente
(ex.: PLC). Para exemplos de conexao, vide pdagina 21.

4 Se os ajustes de fabrica ndo forem apropriados, o
equipamento de medi¢do pode ser calibrado no local para
atender as exigéncias especificas do sistema.

5 Pode ser configurado como saida de corrente ou de
tensdo. Eletrdnica de eixo (conector 1) e eletrénica de
eixo (conector 2) possuem duas saidas de tensdo Vout1
e Vout2. As eletrbnicas de eixo (conector 3 e conector 4)
possuem somente uma saida de tensdo Vout1.
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Dados técnicos VT-HNC100-...-3X (CPU + eletronica de eixo), continuacao
(para aplicacdes fora destes parametros, favor consultar-nos!)

Interface para WIN-PED
Interface de barramento

RS232
Profibus DP (max. 12 MBaud conforme IEC 61158), CANopen

Entradas de comutacgao (DI) e de saidas (DO)

por eletrénica de eixo (configuravel via software) Numero | 111
Entradas de comutagéo (D) Nivel légico | log 0 (baixo) <5 V;log 1 (alto) = 10 V para U,
l,=20 mA para Uy =24 V
Conexao | Condutor flexivel de até 1,5 mm?
Saidas de comutacéo (DO) Nivel légico | log 0 (baixo) =2 V;log 1 (alto) = Ug; I, =20 mA,
Capacidade maxima de carga C = 0,047 yF
Conex&o | Condutor flexivel de até 1,5 mm?2
Tens&o de referéncia para todos os sinais DGND
Sensores de posicao digitais
por eletrénica de eixo:
- Sensor incremental (sensor com saida TTL)
» Tenséo de entrada 0alV
28a55V
« Corrente de entrada -0,8 mA (com 0V)
0,8 mA (com 5V)
* Freqliéncia méxima relativa a Ua1 250 kHz
— Alimentagdo de tensdo para sensores 5,25V £1 %, max. 400 mA corrente total aplicada em todos os eixos
incrementais via HNC em X8M1 bis X8M4, Pino 12 (+5 Venc)
- Sensores SSI
+ Codificagao Caddigo Gray
» Tamanho de dados Ajustavel até no maximo 28 bits
* Receptor de linha / driver de linha RS485
- Tensdo de alimentagdo para sensores Ug, max. 500 mA de corrente total aplicada em todos os eixos
SSl via HNC em X8M1 a X8M4, Pino 14 (+24 Venc)
— Tensdo de referéncia para todos os sinais EGND
Tenséo de referéncia por eletronica de eixo Ui | +10V £ 25 mV (20 mA)
Dimensdes Vide péagina 18
Instalagao Trilho top-hat (trilho DIN) TH 35 mm TH 35-7,5 conforme EN 60715
Faixa de temperatura de operagao admissivel T|0a50°C
Faixa de temperatura de armazenagem T|-20a+70 °C
Tipo de protegédo conforme EN 60529 IP 20
Masse:
- VT-HNC100-1-3X m|585¢g
- VT-HNC100-2-3X m|690g
- VT-HNC100-3-3X m| 8509
- VT-HNC100-4-3X m| 960 g

Conformidade EC

Veja pagina 2

Outros detalhes técnicos mediante solicitagao.

) Podem ser conectadas no méaximo 20 saidas digitais

Observacao!

Para obter detalhes sobre testes de simulagdo ambiental
relativos a compatibilidade eletromagnética (EMC), clima
e esfor¢go mecénico, veja RE 30139-U (Declaragéo de
Compatibilidade Ambiental)
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Configuracao dos pinos VT-HNC100-C-3X/... (Compacto)

Os pinos marcados com “reserved” estao
reservados e ndo podem ser utilizados.

X8M encoder X3C RS232
Pin Pin
8 shield 1 LCAN_H
7 24 Venc 2 TxD
6 +5V 3 RxD
5 - Clk 4 reserved
4 + Clk Rexroth 5 GND
3 — Data encoder O 6 reserved
2 + Data olls 7 reserved
1 EGND ° o g o 8 reserved
of|5] o m 9 LCAN_L
oll4]l o © |2
oll3 o |=
oll2] © o
. ol
ng DIO (Digital) v O xc
Pin
8 shield DIo_"e=[o X1S Power
7 ouT2 g g :;é Pin
6 OUT1 olle [=[e3 1 GND
5 NG olla [=E 2 GND
4 IN3 ok = 3 [ 18-30V
3 IN2 Ol |e=|28
f chla\lrlD G R
ano |23 §_
te30v [ R 15 X7P PROFIBUS DP
Pin
X2A AIO (Analog) Ao Q 1 | reserved
Bin ° 8 5 °ls 2 reserved
8 shield g 153 o g § 3 RxD/TxD-P
7 | 24 Vsens ol3|° o @ 4 | CNTR-P
6 Vout1 + g f ° % |5 Z D?/ED
2 V?/Lljrﬁ h X2A OX7 PIC 7 reserved
3 Cin2 + 8 RxD/TxD-N
> Cinl + 9 reserved
1 AGND
X7C CANopen
Pin
1 reserved
2 CAN_L
3 | CAN_GND
4 reserved
5 reserved
6 reserved
7 CAN_H
8 reserved
9 reserved
Observacao:
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Configuracao dos pinos VT-HNC100-C-3X/S... (Compacto com SERCOS II)

X8M

encoder

Pin

shield

24 Venc

+5V

- Clk

+ Clk

- Data

+ Data

el A2 K02 B0 K20 K220 IV Koo

EGND

X2D DIO (Digital)

Pin

shield

ouT2

OUT1

IN 4

IN 3

IN 2

IN 1

=N |N]|0

DGND

X2A AIO (Analog)

Pin

shield

24 \V/sens

Voutl +

Vout2 +

Vin 1

Rexroth

encoder

O

00000000
SANWAUION®
o0o0O0O
0O0o00O0OO0OO

00000000

>
N
o

[2 ")
=z =2
o O
ﬂﬂﬂ “NwWwhAUIOIN®

FO| > power
—
w

18-30V

O
20

AlO

00000000
~NWaUTo N 0
be]
~N
wv
—

>
N
(%)
N

X2A

®

RX SERCOS TX

RS232

X8M Ox3c

CIN2 +

Cint +

el A2 E°2 B[S0 [o20 [Nl oo}

AGND

Observacao:

X3C

RS232

Y
=

LCAN_H

TxD

RxD

reserved

GND

reserved

reserved

reserved

[{o} Koo} N] KN K62} - KO0 N N \ON o

LCAN_L

X1S

Power

Pin

GND

GND

W=

18-30V

X7

SERCOS Il

S1

X

S2

RX

Os pinos marcados com “reserved” estao

reservados e ndo podem ser utilizados.
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Configuracao dos pinos VT-HNC100-1-3X/... (versao de eixo simples)

Slot 1 X8MH1 encoder
Incremental SSl
Pin 1 - B (Inc)
X3C RS232 2 + CLK (SSI)
Pin 3 + R (Inc)
1 LCAN_H 4 - R (Inc)
2 TxD 5 + A (Inc)
3 RxD 6 — A (Inc)
4 reserved 7 — CLK (SSI)
5 GND 8 + B (Inc)
6 reserved 9 — Data (SSI)
7 reserved 10 EGND
8 | reserved 11 [ + Data (SSI)
9 LCAN_L 12 +5 Venc Slot 1 X2D1 DIO
13 +10 Vref (Digital)
14 +24 Venc Pin 1 /0 1
X1S Power 15 reserved > /O 2
Pin 3 /103
1 GND 4 110 4
D) GND 5 /105
3 18-30 V Rexroth CPu slot1 6 /106
O O 7 1107
8 1/0 8
~lo S ls[a0 9 V09
8l °o |80 10 /0 10
X7P PROFIBUS DP e g o 5] 8 o) 11 1/0 11
Pin o o 12 DGND
1 reserved xscO xenmQ
2 reserved o[e=]0 r ~
3 | RxD/TxD-P a2 % :

4 | CNTR-P ==l | E Slot 1 X2A1 AIO
5 DGND =3 C=x| 4 (Analog)
o= 5
6 VP =A==l E Pin__1 Vint +

7 reserved ;|== 1= ,
| 5|e=| 2 Eﬂ 7 2 Vin1 -
8 | RxD/TxD-N =|8 3 Vin2 1
9 reserved GND =] 5 =19 7 Ving -
ano |32 |10 :
1830v |2 4] ’;’('15 =|1 5 C|.n1 +
X7C CANopen 6 Cint —
Pin 9’9'8 L=l jato 7 Cin2 +
1 reserved O 8 Cin2 -
2 CAN_L s o © 9 reserved
3 | CAN_GND 28' o ° 10 AGND
4 reserved S| o g 11 Voutl +
5 reserved zlo o 12 Vout2 +
6 reserved 13 Cout1
7 CAN_H X7pIC O 14 +24 Vsens
8 reserved 15 reserved
9 reserved

Observacao:
Os pinos marcados com “reserved” estao
reservados e ndo podem ser utilizados.
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Configuracao dos pinos VT-HNC100-1-3X/... (versdo de eixo simples)

Slot 1 X8M1 encoder
Incremental SS|
Pin 1 - B (Inc)
2 + CLK (SSI)
3 + R (Inc)
4 - R (Inc)
5 + A (Inc)
6 - A (Inc)
7 —CLK (SSI)
8 + B (Inc)
9 — Data (SSI)
10 EGND
11 | + Data (SSI)
12 +5 Venc Slot 1 X2D1 DIO
13 +10 Vref (Digital)
14 +24 Venc Pin 1 /0 1
15 reserved 2 /0 2
3 /103
X3C RS232 4 0 4
Pin 5 /05
1 LCAN_H Rexroth CPU slot1 6 06
2 TxD O O 7 /07
3 RxD o S 8 /08
4 reserved ™ ° 4 5|0 g 9 /O 9
5| GND 3l oo [8]%0 10 0 10
o W
6 reserved ° g 5] 80 11 /0 11
7 reserved o 12 DGND
8 | reserved xscO MmO
9 | LCAN_L =T
=3| 2
3
%ﬂg] 4 Slot 1 X2A1 AlO
ower nalo
X1s P (s (Analog)
-
Pin A= x| 6 Pin 1 Vint +
1 GND =|7 > Vind -
3 | 18-30V oo [ | |20 4 Vin2 -
S .
18:30v | EERl| . || 201 5 Cint +
=2|eND 6 Cin1 -
X2D1 7 Cin2 +
O 8 Cin2 -
9 reserved
X7 SER I a3
S 8 x1s1 |2 10 AGND
St TX S 2
S2 RX & 11 Vout! +
E 12 Vout2 +
X152 |X2Aa10) 13 Cout1
14 +24 Vsens
HNC100 15 reserved
Observagéo:

Os pinos marcados com “reserved” estao
reservados e ndo podem ser utilizados.
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Configuracao dos pinos VT-HNC100-2-3X/... (versado de 2 eixos)

Bosch Rexroth AG | Hydraulics

VT-HNC100...3X | RP 30139/07.08

X3C

RS232

Y
=

LCAN_H

TxD

RxD

reserved

GND

reserved

reserved

reserved

[{o} Kool RN o>} [&; 1 - (SR I \OR B

LCAN_L

X1S

Power

Pin

GND

GND

Slot 1 X2D1
Slot 2 X2D2

DIO "
(Digital)

Pin

/O 1

I/O 2

18-30V

X7P PROFIBUS DP

Y
5

reserved

reserved

RxD/TxD-P

CNTR-P

DGND

VP

reserved

RxD/TxD-N

Ol |N|o|a||lw|Nd]|—

reserved

X7C CANopen

Pin

reserved

CAN_L

CAN_GND

reserved

reserved

reserved

CAN_H

reserved

Slot 1 X8M1 encoder
Slot 2 X8M2
Incremental SSI
Pin 1 - B (Inc)
2 + CLK (SSI)
3 + R (Inc)
4 - R (Inc)
5 + A (Inc)
6 — A (Inc)
7 - CLK (SSI)
8 + B (Inc)
9 — Data (SSI)
10 EGND
11 [ + Data (SSI)
12 +5 Venc
13 +10 Vref
14 +24 Venc
15 reserved
Rexroth CPU slot1 slot2
o o
~[© o ] o? ]
Q| o S|l o© =]
2 o o S o S
0||5[%0°| &
o o
o o
X3C O X8M1O X8MZO
ole=ft| (=] (=)
g1=|3 = 2] | |EH|2
i e 1 =|3 3|3
= | =) | =l
= =4[5 | LI=als
S=0|  (Blc=a| e | Bl 6
E=y | =7 | (=T
x| 8| | =8
ow ==l (o] | (=)0
ano =32 =q|10| | |=2q |10
o
130v | [ (L 2201 221
C=4leno  [==1|enp
3.3V RUN BUS
]
2] o
= o
S| ° o
=
X7P/C

[{o} Fooll LN o> (& | =) @SR I \OR B

reserved

) Podem ser conectadas no maximo 20 saidas digitais

Observacao:
Os pinos marcados com “reserved” estao
reservados e ndo podem ser utilizados.

/103

I/O 4

I/0 5

/0 6

/107

/108

I/0 9

I/O 10

I/O 11

ol2|ale|x|~|o|a]ls]w|v]=

DGND

Slot 1 X2A1
Slot 2 X2A2

AlO
(Analog)

Pin

Vint +

Vint -

Vin2 +

Vin2 -

Cin1 +

Cint -

Cin2 +

Cin2 -

reserved

AGND

Voutl +

Vout2 +

Cout1

+24 Vsens

alalaIs|ZIS]|o|e|N|o|o|s]w|d] =

reserved
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Configuracao dos pinos VT-HNC100-3-3X/... (versdo de 3 eixos)
Slot 1 X8MH1 encoder
Slot 2 X8M2
Slot 3 X8M3 | |cremental Ssl
X3C RS232 Pin 1 —B (Inc)
1 | LCAN_H 8 | +R(inc)
2 TxD 4 - R (Inc)
3 RxD 5 + A (Inc)
4 reserved 6 = A (Inc)
= ) 7 — CLK(SSI)
6 reserved 8 + B (Inc)
7 reserved 9 = Data (SSI)
10 EGND
8 | reserved r T Data (591 Slot1X2D1  DIO !
9 | LCANL > EVors Slot2X2D2  (Digital)
- *10 o Slot 3 X2D3
+10 Vre -
14 +24 Venc Pin 1 Vo1
X1S __ Power 15 reserved 2 Vo2
o 3 /03
1 GND 4 /10 4
D) GND 5 /105
CPU slot1 slot2 slot3
3 | 18-30V Rexroth 6 106
O O 7 07
8 /10 8
o °
~l©° o 5o 9 /109
Qlo S| o o
2o °||8o0 10 /0 10
X7P PROFIBUS DP o g o o0 11 /0 11
Pin » o 12 DGND
1 reserved X O X8M1O
2 reserved ﬂE? (=] 1) (=] 1) (=] 1)
3 | RxD/TxD-P gle=2 =/ 2 %m:] 2| | =42
4 | CNTR-P £ e = |3 3| | |EH|3
Slot 1 X2A1 AlO
5 DGND = C1e (B2 | = Slot2 X2A2  (Anal
- OE:{]S oEﬂs OE:{]S 0 (Analog)
6 vP 5= Bl=a|e| Bl=a|e| Bl s Slot 3 X2A3
/| reserved E]=)2 L0 7| (e T (T Pin__1 Vint +
8 | RxD/TXD-N o [ = : == : | . 2 Vini -
9 reserved ] = = C=x Vin2
ano |32 =110 | [=21)0] | |=2a |10 3 in2 +
] .
v———r 1830v | s (L1 2201 =201 | | == ) 451 \C/!nf_
! open == [ [ Ini +
Pin 6 Cint -
1 reserved O 7 Cin2 +
2 CAN_L g o ©° 8 Cin2 -
s o
3 | CAN_GND S| o o 9 reserved
4 | reserved Slo o 10 AGND
5 reserved &l° o 11 Voutl +
6 | reserved XTPIC xaQ) X3 12 | Vout2+9
7 CAN_H 13 Coutl
8 reserved 14 +24 Vsens
9 reserved 15 reserved
) Podem ser conectadas no maximo 20 saidas digitais Observagao:

2) Nao disponibilizado para Slot 3 (reservado)

Os pinos marcados com “reserved” estao

reservados e ndo podem ser utilizados.
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Configuracao dos pinos VT-HNC100-4-3X/... (versao de 4 eixos)

Slot 1 X8M1 encoder
Slot 2 X8M2
Slot 3 X8M3
Slot 4 X8M4
X3C RS232 Incremental ssl
Pin Pin 1 - B (Inc)
1 LCAN_H 2 + CLK (SSI)
2 <D 3 + R (Inc)
3 RxD 4 - R (Inc)
4 reserved 5 + A (Inc)
5 GND 6 - A (Inc)
6 reserved 7 - CLK (SSI)
7 | reserved 8 | +B(inc) Slot1X2D1  DIO "
8 | reserved 9 - Data (SSI) Slot2X2D2  (Digital)
9 | LCANL 10 EGND Slot 3 X2D3
11 [ + Data (SSI) Slot 4 X2D4
12 +5 Venc Pin 1 1/0 1
X1S  Power 13 +10 Vref 2 /O 2
Bin 14 +24 Venc 3 /03
1 GND 15 reserved 4 /0 4
2 GND 5 /105
3 [ 18-30Vv 6 Vo 6
Rexroth CPU slot1 slot2 slot3 slot4 7 /07
O O O O 8 1/0 8
9 1/0 9
o o
~2 o |lglog 5 5 10 /0 10
X7P PROFIBUS DP alao|[8°0 2 K 11 /O 11
Pin “lo°||8]S0 g 5 12 DGND
o o
1 reserved
5 | reserved x3cQ e xemzQ  xsm3)  xsmaO)
3 | RxD/TxD-P ofa=[0) |- \ ( \ ( \ ( \
T oNTR P = =R =R =R =R Slot1X2A1  AIO
i e C=xl( 2] | B 2) ) () 2 | | 2 Slot2 X2A2  (Analog)
S DGND ]t 3|3 3|3 3|3 C=|3 Slot 3 X2A3
6 VP = Eﬂ:{] : %ﬂﬂ : Eﬂ:ﬂ : = . Slot 4 X2A4
2y E=l| Bl s| Bl s | Blcma|s| Bl Pin__1 | Vinle
XX 5|2 = 7| | |zl 7| | (=] 7] | |17 2 vint -
9 reserved =¥|8 =|8 =x|8 =) 8 3 Vin2 +
ano =4[ 9 9 9 9 ;
v [E|E %ﬂlﬂ 10 %ﬂﬂ 10 Eﬂﬂ 10 %ﬂﬂ 10 2 Ving -
X7C CANopen 18-30v |54 ;-15 =) | =) | |=a)) | = 5 Gin1 +
Pin il ~ ' 6 Cin1 -
O GND | =] [GND
1 reserved Lot L= L= 7 Cin2 +
2 | CANL O 8 Cin2 -
3 | CAN_GND (o © 9 reserved
4 | reserved gl o g 10 AGND
5 reserved Sl° o 11 Vout1 +
6 reserved &1° o 12 Vout2 + 2
7 CAN_H 13 Cout1
o x7PicQ xR0 xm(Q xemQ 2 | 222 Veors
9 reserved 15 reserved
) Podem ser conectadas no maximo 20 saidas digitais Observacao:
2)N&o disponibilizado para Slot 3 e Slot 4 (reservado) Os pinos marcados com “reserved” estao

reservados e ndo podem ser utilizados.
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Dimens6es nominais do VT-HNC100-C-3X/... (em mm)

34

[Rexroth |

®)

0000
00000
RS232

120

o
=3
o ><| |n
|Fooooooo|!o ogolFoooooool%
>
w
(2]

=

o
?4
OFS

0000000
0000

00000

DP/CANopen

Pl

N

b
=
fal

2,5

Instalacao trilho top-hat (trilho DIN) TH 35 mm TH 35-7,5 conforme EN 60715

- 103
M=
noo
!\ =)
]
| | T =
- A ]I
!\ =)
= §
sl 108 _

Dimensodes nominais de todas as variantes de eixo (em mm)

2,5

A )
||

)
[ ——FE— &

'
'
’

-

- 99 -
(VT-HNC100-4-3X/...)
- 82 - I .
(VI-HNC100-3-3X/...) Instalagao trilho top-hat (trilho DIN) TH 35 mm TH 35-7,5 conforme EN 60715
» 65 -
(VT-HNC100-2-3X/...)
-8 A 118 N
(VI-HNC100-1-3X/...) ~ -
Rexroth CPU slot2 slot3 slotd)
)
o
~|©
8l o
° (-]
o
X3C O
S
GND L -
GND %
18-30v |
crerl L
(0] -
iec
b
gl° o
xricQ -
\ (o)
l— 10l 124 -
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Notas sobre as ligacoes dos transdutores de pressao

Rexroth CPU[— sloti Transferéncia de um sinal de transdutor de pressao
> (ndo para versdao Compacta)
1R
Outro . ° o L 2 condutores de corrente
comando xcQ
ex.: PLC — AlO X2A. (Analog)
1 Vin1 +
2 Vin1 -
3 Vin2 +
4 Vin2 -
5 Cin1 +
GND = 6 Cin1 - 4-20 mA
24V DC = 7 Cin2 + |
s 8 Cin2 -
L 9 reserved
O) 10 AGND !
glo o 11 Vout1 + P
] 12 Vout2 + 24V DC
§ o : 13 Cout1
14 +24Vsens
x®cQ 15 reserved
~—
Outro C—
comando /
ex.: PLC Resisténcia total no percurso
de Cin1- ou Cin2- a GND méax. 100 Q
GND GND
Rexroth CpPu slot1
)
o N ooo
3| B35
4 100
Outro °oll*ledo 4 condutores de corrente
)
comando xscQ emiQ
ex.: PLC = — AlO X2A (Analog)
[ 1 Vin1 +
— 2 Vin1 -
[ 3 Vin2 +
= 4 Vin2 -
= 5 Cinl +
GND = | = 6 Cin1 - 4-20 mA
24V DC =l 7 Cin2 + D |
3 8 Cin2 - -
cog] | X 9 reserved ‘ o
O = 10 AGND GND
§[o © ° 11 Vout1 + . P
Sleo|lglsse 12 Vout2 + 24V DC
£le : °20 13 Cout1
14 +24Vsens
X7PIC XZA1O 15 reserved
~—
Outro —
comando /
ex.. PLC Resisténcia total no percurso
de Cin1- ou Cin2- a GND méax. 100 Q
GND GND
-~
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Engenharia / Notas de manutencao / Informagc6es complementares

Documentacéao de produto para VT-HNC100, componente série 3X

Informacao sobre produto RE 09956

Catalogo RP 30139

Declaracéo de Compatibilidade Ambiental RE 30139-U

WIN-PED 6

WIN-PED 6

Primeiros passos

Auxilio on-line

Dados da maquina
Comandos NC
Parametros
CANopen
PROFIBUS DP

i
1 Informacao geral sobre manutencao e utilizacao de componentes hidraulicos
' RE 07800 / RE 07900

Software de aplicagéo e documentacéo na Internet: www.boschrexroth.com/HNC100

Observagdes de manutengao:
— Os aparelhos séo testados na fabrica e fornecidos com os ajustes padréo.

— Somente podem ser reparados aparelhos completos. Os aparelhos consertados serdo devolvidos com os ajustes padréo.
Os ajustes especificos do usuario serédo perdidos. O operador devera carregar os respectivos parametros e programas
novamente.

Observagoes:

- Os sinais elétricos (ex.: sinal “No error”) emitidos pela eletrénica de regulagio ndo podem ser usados para comandar
fungdes de seguranga da maquina! (Veja também a norma européia “Safety requirements for fluid power systems and
components - hydraulics”, EN 982).

- Se houver risco de interferéncia eletromagnética, tome as medidas cabiveis para garantir o bom funcionamento (conforme a
aplicacao, ex.: blindagem, filtragcao)!

— Para outras observagdes, veja WIN- PED 6 auxilio on-line e Instru¢cdes de Operagédo RE 30139-B.
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Anotacoes
Bosch Rexroth Ltda. © 2008 by Bosch Rexroth AG, Industrial Hydraulics, 97813 Lohr am Main
Av. Tégula, 888 Todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste documento podera
12952-820 Atibaia SP ser reproduzida ou utilizando sistemas eletronicos ser arquivada, editorada,
Tel.: +55 11 4414 5826 copiada ou distribuida de alguma forma, sem a autorizagéo escrita da
Fax: +565 11 4414 5791 Bosch Rexroth AG, Industrial Hydrualics. Transgressées implicam em
industrialhydraulics@boschrexroth.com.br indenizagoes.
www.boschrexroth.com.br Os dados indicados sao validos somente para a descrigédo do produto.

Uma declaragao sobre determinadas caracteristicas ou a sua aptiddo
para determinado uso, ndo podem ser concluidos através dos dados. Os
dados n&o eximem o usuario de suas proprias analises e testes. Deve ser
observado que os nossos produtos estdo sujeitos a um processo natural
de desgaste e envelhecimento.
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